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PROLOGO

Gracias por elegir Variadores de Motor de Corriente Alterna (AC) Serie Mini GK500
GTAKE. Este manual del usuario presenta una descripcion detallada de la serie GK500
respecto a aspectos del producto, caracteristicas estructurales, funciones, instalacion,
configuraciébn de parametros, solucion de problemas, puesta en servicio y
mantenimiento diario, etc. Asegurese de leer cuidadosamente las medidas de seguridad
antes de su uso, y use este producto sobre la base de que se garantiza la seguridad del

equipo y el personal.

NOTAS IMPORTANTES

Favor de asegurar la integridad del cerramiento del producto y todas las
protecciones de seguridad antes de la instalacién. El funcionamiento debe
coincidir con los requerimientos de este manual y las regulaciones de seguridad
industrial local y/o cédigos eléctricos. El contenido de este manual puede ser
sometido a modificacion adecuada como resultado de mejora del producto,
cambio de especificacién y actualizacién del manual.

» En el caso de dafio o pérdida del manual del usuario, los usuarios deben solicitar
uno nuevo a los distribuidores locales, oficinas o a nuestro Departamento de
Servicio Técnico.

» Sialgun item tal como se indica en este manual no es claro, por favor contactar a
nuestro Departamento de Servicio Técnico.

» Si se da alguna anomalia después de poner en marcha o durante el
funcionamiento, es fundamental detener la maquina e identificar la falla o
solicitar servicios técnicos tan pronto como sea posible.

» Elnamero de teléfono de nuestro Departamento de Servicio Técnico es:
+54-9 11-4713 7666
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CAPITULO 1 - MEDIDAS DE SEGURIDAD MANUAL DEL USUARIO GK500

CAPITULO 1 - MEDIDAS DE SEGURIDAD

Medidas de Seguridad
Signos de seguridad en este manual

& ADVERTENCIA: Indica la situacién en donde la falla para continuar los
requerimientos de funcionamiento puede provocar fuego o grave lesién personal o
incluso la muerte.

& ATENCION: Indica la situacibn en donde la falla para continuar los
requerimientos de funcionamiento puede provocar lesibn moderada o leve y dafio al
equipo.

Se requiere que los usuarios lean este capitulo cuidadosamente al instalar, delegar y
reparar este producto y llevar a cabo el funcionamiento de acuerdo con las medidas de
seguridad tal como se establecen en este capitulo sin alteracion. TRANSPOWER S.R.L.
no tendra responsabilidad por algun tipo de lesion y pérdidas como resultado de
cualquier tipo funcionamiento inadecuado.

1.1 Consideraciones de Seguridad

1.1.1 Previo ala Instalacion

& ADVERTENCIA

» No use el variador cuyo(s) componente(s) falte(n) o esté/estén dafiados(s). Su
incumplimiento puede provocar mas fallas y/o lesién personal incluso la muerte.

& ATENCION

» Revisar si la informacion del producto indicada en la placa de identificaciéon es
concordante con los requerimientos de orden. De no ser asi, no instalar.

» Noinstalar el variador en el caso de que la lista de embalaje no concuerde con el
equipo real.
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1.1.2

Instalacion

A

ADVERTENCIA

>

Solamente personal calificado, familiarizado con variadores AC de frecuencia y
maquinaria asociada, deben planificar o llevar a cabo la instalacién. Su
incumplimiento puede provocar dafio al equipo y/o lesién personal, incluso la muerte.
Este equipo debe ser montado sobre metal u otros objetos de combustion lenta. Su
incumplimiento puede provocar fuego.

Este equipo debe ser montado en un area que esté lejos de combustibles y fuentes
de calor. Su incumplimiento puede provocar fuego.

Este equipo en ningln caso debe montarse en un ambiente expuesto a gases
explosivos. Su incumplimiento puede provocar explosion.

Nunca ajustar pernos de montaje de este equipo, especialmente aquellos con marcas
en rojo. Su incumplimiento puede provocar dafo al equipo.

ATENCION

A\

Manipular el equipo delicadamente y sujetar su placa de forma de evitar lesiéon en
los pies o dafio al equipo.

Montar el equipo donde su peso pueda ser resistido. Su incumplimiento puede
provocar dafio al equipo y/o lesion personal si se cae.

Aseglrese de que el ambiente de instalacion concuerde con los requerimientos
segun se establece en Seccion 2.4. De no ser asi, se necesitara la reduccion de
valores nominales. Su incumplimiento puede provocar dafio al equipo.

Evitar que caigan dentro del equipo residuos de perforacion, extremos de cables
y bornes durante la instalacion. Su incumplimiento puede provocar fallas o dafio al
equipo.

Cuando se monta en una cabina, este equipo debe ser provisto de una apropiada
disipacion del calor. Su incumplimiento puede provocar fallas o dafio al equipo.

1.1.3 Cableado

A

ADVERTENCIA

>

Solamente personal calificado, familiarizado con variadores AC de frecuencia y
maquinaria asociada, deben planificar o llevar a cabo el cableado. Su incumplimiento
puede provocar lesién personal y/o dafio al equipo.
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El cableado debe estrictamente adaptarse a este manual. Su incumplimiento
puede provocar lesién personal y/o dafio al equipo.

Comprobar que la entrada de suministro de energia ha sido completamente
desconectada antes de la instalacion. Su incumplimiento puede provocar lesion
personal y/o dafio al equipo.

Todas las funciones de instalacién eléctrica deben cumplir con la compatibilidad
electromagnética (EMC, segun sus siglas en inglés) y las regulaciones de
seguridad y/o codigos eléctricos, y el diametro del conductor debe cumplir las
recomendaciones de este manual. Su incumplimiento puede provocar lesién
personal y/o dafio al equipo.

Dado que la corriente de fuga general de este equipo puede ser mayor de 3,5mA,
por motivos de seguridad, este equipo y su motor asociado debe estar bien
puesto a tierra de modo de evitar el riesgo de descarga eléctrica.

Asegurese de realizar el cableado con estricta conformidad con las marcas en los
terminales del equipo. Nunca conectar el suministro de energia trifasico a los
terminales de salida (output) U/T1, V/T2 y W/T3. Su incumplimiento provocara
dafio al equipo.

Instalar resistencias de frenado en terminales @ /B1 y B2 solamente. Su
incumplimiento puede provocar dafio al equipo.

Los bornes y pernos de cableado para terminales de circuito principal deben
enroscarse ajustadamente. Su incumplimiento puede provocar dafio al equipo.
Se prohibe conectar la sefial 220V AC a otros terminales que terminales control
RA, RB y RC. Su incumplimiento provocara dafio al equipo.

ATENCION

Y

Dado que todos los variadores AC de frecuencia ajustable de GTAKE han sido
sometidos a prueba de alta tensién alta antes de su entrega, se prohibe a los
usuarios llevar a cabo dicha prueba en este equipo. Su incumplimiento puede
provocar dafio al equipo.

Es deseable que los cables de sefial se encuentren lejos de las lineas de energia
principal. Si esto no puede asegurarse, debe realizarse una disposicion
atravesada vertical, de otro modo puede darse ruido de interferencia a la sefal
control.

Si los cables de motor son mas largos que 100m, se recomienda que se use un
reactor AC de salida. Su incumplimiento puede provocar fallas.
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1.1.4 Running (Funcionamiento)

& ADVERTENCIA

>

Los variadores que han sido almacenados por mas de 2 afios deben ser usados
con regulador de tension para incrementar gradualmente la tensién al aplicar
energia a los variadores. Su incumplimiento puede provocar dafio al equipo.
Asegurese de confirmar la terminacion y exactitud del cableado del variador y
cerrar la tapa antes de aplicar energia al variador.No abrir la tapa después de
aplicar energia. Su incumplimiento puede provocar peligro de descarga eléctrica.
Después de aplicar la energia, nunca toque el variador y circuitos periféricos no
importa en qué estado se encuentre el variador, de otro modo habra peligro de
descarga eléctrica.

Previo a dar marcha al variador, revisar que no hay personas alrededor del area
que puedan alcanzar el motor y su carga a fin de evitar lesion personal.
Solamente los técnicos calificados familiarizados con variadores AC de
frecuencia tienen permitido realizar pruebas de sefial durante el funcionamiento.
Su incumplimiento puede provocar dafio al equipo y/o lesion personal.

Nunca cambie los parametros del variador a voluntad.Su incumplimiento puede
provocar dafio al equipo.

ATENCION

\4

Comprobar que el nimero de fases de suministro de energia y tensién nominal
coincidan con la placa de identificacién del producto. De no ser asi, péngase en
contacto con su vendedor o con TRANSPOWER S.R.L.

Revisar que no hay cortocircuitos en circuitos periféricos conectados con el
variador, y compruebe que la conexién sea firme. Su incumplimiento puede
provocar dafio al equipo.

Compruebe que el motor y la maquinaria asociada se encuentren dentro del
rango permitido de servicio previo al funcionamiento.Su incumplimiento puede
provocar dafio al equipo.

Nunca tocar los ventiladores, disipador de calor y resistencias de frenado con las
manos sin proteccién. Su incumplimiento puede provocar dafio al equipo y/o
lesion personal.

No se permite arrancar y detener el variador frecuentemente mediante
administracion y corte de energia eléctrica. Su incumplimiento puede provocar
dafio al equipo.
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» Compruebe que el variador estd en un estado de no salida antes de

encender/apagar la salida del variador y/o contactor. Su incumplimiento puede
provocar dafo al equipo.

1.1.5 Mantenimiento

& ADVERTENCIA

>

>

Solamente se permite a los técnicos calificados realizar el mantenimiento, y
solucién de problemas.

Nunca realizar el mantenimiento y solucién de problemas antes de que se haya
cortado el suministro de energia y se haya descargado completamente. Su
incumplimiento puede provocar dafio al equipo y/o lesion personal.

Afin de evitar riesgo de descarga eléctrica, espere al menos 10 minutos después
de que haya cortado la energia y compruebe que la tension residual de los
condensadores del bus se haya descargado a 0V antes de realizar cualquier
tarea en el variador.

Después del reemplazo del variador, aseglrese de realizar los mismos
procedimientos en estricta conformidad con las reglas anteriormente indicadas.

ATENCION

A\

No tocar los componentes eléctricos con las manos desprotegidas. Su
incumplimiento puede provocar dafio del componente causado por descarga
electrostética (ESD, segln sus siglas en inglés).
Todos los componentes conectables pueden ser insertados o retirados
solamente cuando la energia haya sido cortada.
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1.2 Otras Consideraciones

1.2.1 Entrada Suministro de Energia (Input)

Esta serie de variadores no es aplicable a aplicaciones fuera del alcance de tension
de funcionamiento tal como se define en este manual. Si la tensién de entrada no se
encuentra en el rango requerido, por favor utilizar elevador para aumentar o reducir la
tensién al rango de tension indicado.

1.2.2 Proteccion contra sobretension

Esta serie de variadores estan provistos de supresor de sobretensién que tiene una
cierta resistencia a induccion de rayos. Sin embargo, los usuarios en areas con
frecuente ocasion de rayos necesitan montar un supresor de sobretensién externo en
frente del lugar de entrada de energia del variador.

1.2.3 Funcionamiento del Contactor

En cuanto a la configuracion de los dispositivos periféricos recomendados por este
manual, es necesario montar un contactor entre el suministro de energia y el lugar de
entrada del variador. Dicho contactor no debe ser usado como un dispositivo de control
para iniciar o detener el variador, dado que la carga y descarga frecuente puede reducir
la vida util de los condensadores electroliticos internos.

Cuando sea necesario montar un contactor entre la salida del variador y el motor, se
debe asegurar que el variador se encuentra en un estado de no arranque antes de
encender/apagar dicho contactor. Su incumplimiento puede provocar dafio al variador.

1.2.4 Filtro de Salida (Output)

Dado que la salida del variador tiene tension de interrupcion de alta frecuencia por
modulacién por ancho de pulsos (PWM, por sus siglas en inglés) el montaje de
dispositivos de filtro tal como un filtro de salida y un reactor AC de salida entre el motor y
el variador va a reducir efectivamente el ruido de salida, evitando interferencia a otros
equipos alrededor.

Si el largo del cable entre el variador y el motor excede 100m, se recomienda usar
un reactor AC de salida con el proposito de prevenir fallas del variador como un
resultado de sobrecorriente causada por excesiva capacitancia distribuida. Un filtro de

-10-
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salida es opcional dependiendo de los requerimientos de campo.

Asegurese de no montar un condensador de conmutacion de fase o atenuador de
sobretensién en el lugar de salida del variador dado que esto puede dar como resultado
dafio al variador como resultado de sobrecalentamiento.

1.2.5 Aislamiento del motor

En vista del hecho que la salida del variador tiene una tension de interrupcion de alta
frecuencia (PWM) acompafiado por armoénicos mas elevada, el ruido, elevacion de
temperatura y vibracién del motor es mayor en comparacién con la tension sinusoidal.
Particularmente esto desmejora el aislamiento del motor. En consecuencia, el motor
debe ser sometido a inspeccion de aislamiento antes de su uso inicial o reutilizacion
después de ser almacenado por un largo periodo de tiempo. El motor en servicio regular
también debe ser sometido a inspeccion de aislamiento regular de modo de evitar el
dafio del variador como un resultado de dafio al aislamiento del motor.

1.2.6 Degradacion

La disipacion de calor del variador mediante refrigeracién por aire degrada por
atribuciéon al escaso aire en areas de gran altitud, asi como el electrolito de los
condensadores electroliticos es mas volatil, lo cual puede provocar la reduccién de la
vida del producto. El variador se sufrira degradaciéon cuando se usa en un &rea a una
altitud por encima de los 1000 metros. En dichos casos se recomienda reducir 1% de las
prestaciones por cada 100 m encima de la cota ya citada.

-11-



MANUAL DEL USUARIO GK500 CAPITULO 2 - INFORMACION DE PRODUCTO

CAPITULO 2 - INFORMACION DE PRODUCTO

2.1 Explicacion del Modelo

El modelo que se muestra en la placa de identificacion del producto indica el nombre
de serie, tipo aplicable de suministro de energia, clase de energia y la version de
software y hardware, etc. A través de los nimeros de combinacion, simbolos y letras.

GK5€ID-4:[1§B-JU(-%

- Cenfiguracion: sin intemmuptor
il frenc incorporado

B: con interruptor freno
incorporado

T: trifésica I 1,5: 1 550

#z3, codigo hardware 8 medida

Serie Producto

‘ o1~m. codigo software 8 medida

Fig. 2-1 Explicacion modelo de producto

2.2 Informacion de placa de identificacién

MODEL : GK500-4T1.58 c €

POWER : 1.5kW

INPUT : ACIPH 380V~480V 50Hz/60Hz 6.2A

OUTPUT : AC3PH OV~480V OHz~600Hz 3.8A

SNz INENEOEIOE PO
110102011 010001

01380

Jiangsu Gtake Electric Co.,Ltd. EASSED

Fig. 2-2 Informacién de placa de identificacién

-12-
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2.3 Informacién Modelo de Producto

Tabla 2-1 Modelo producto y datos técnicos

e Corriente de | Corriente de Motor
L Potencia | °"""®| entrada entrada A Unidad
Tension Modelo de salida er J Aplicable
(kw) 7S trifasica | monoféasica (W) De Freno
A A
GK500-2T0.4B 0,4 2,6 3,2 55 0,4
GK500-2T0.75B 0,75 4,5 6,3 9,2 0,75
200Vv*
GK500-2T1.5B 15 75 9 14,5 15 o
GK500-2T2.2B 2,2 9,6 15 23 2,2 @
oD
GK500-4T0.75B 0,75 25 35 / 0,75 %
GK500-4T1.5B 1,5 3,8 6,2 / 1,5
400V
GK500-4T2.2B 2,2 55 9,2 / 2,2
GK500-4T3.7B 3,7 9 14,9 / 3,7

* Los variadores de 200V son aplicables para 200V trifasica y 200V monofasica.

2.4 Caracteristicas Técnicas de GK500

Tabla 2-2 Caracteristicas Técnicas de GK500

Tensién de entrada
nominal

Trifasica
AC208V/AC220V/AC230V/AC240V/AC380V
/AC400V/AC415V/AC440V/AC460V/AC480V
Monoféasica

AC220V/AC230V/AC240V

Corriente entrada

Entrada . Ver Seccién 2.3
nominal
De
Energia Frecuencia 50Hz/60Hz, tolerancia +5%
Fluctuacion  tension  continua  +10%,
fluctuacién corta -15%~+10%
Rango tension Rango tension fuera de balance <3%, rango
distorsion conforme a requerimientos
IEC61800-2
Motor aplicable (kW) Ver Seccion 2.3
Corriente nominal (A) Ver Seccion 2.3
Salida - . Trifasica: O~ tension entrada nominal, error <
Tension salida (V)
De +3%
Potencia

Frecuencia salida (Hz)

0,00~ 600,00Hz; unidad: 0,01Hz

-13-
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CAPITULO 2 - INFORMACION DE PRODUCTO

Capacidad de
Sobrecarga

150% - 1min; 180% - 10s; 200% - 0,5s

Patrones V/f

Control V/f

Control Vectorial 1 (Sin Sensor)

Rango Regulacion

1:100 ( V/f, Control Vectorial 1)

Velocidad
_ Precisién de 10,5% (Control V/f)
Caracteristicas Velocidad +0,2% (Control Vectorial 1)
Control Fluctuacién de
+0,3% ntrol V. rial 1
Velocidad 0,3% (Control Vectorial 1)
Respuesta de .
P < 10ms (Control Vectorial 1)
Torque
T .
orque 0,5Hz: 180% (control V/f, Control Vectorial 1)
De Arranque
Frecuencia Arranque 0,00~ 600,00Hz
Tiempo
0,00~60000s
Acel/Desacel
Frecuencia
L 0,7kHz~12kHz
Conmutacion
Configuracién Digital + Panel De Control A /v
) L Configuracién Digital + Terminal UP/DOWN
Configuracion -,
. Potenciometro
Frecuencia o
Comunicacion
Configuracion Analdgica (All)
Métodos de Arranque Arrancado a partir de frecuencia de inicio
Funciones del Motor Arranque freno DC
Bésicas

Métodos de Detencion
del Motor

Rampa de desaceleracién
Frenado Libre
Detencién Rampa + Freno DC

Capacidad de
Frenado Dinamico

Tension funcionamiento interruptor de freno:
Entrada 400V: 650V~750V

Entrada 200V: 325V~375V

Tiempo De Servicio: 0,0~100,0s

Capacidad de
Freno DC

Frecuencia inicio freno DC: 0,00~600,00Hz
Corriente freno DC: 0,0~100.0%
Tiempo freno DC: 0,0~30,00s

Terminales Entrada

4 Entradas Digitales
1 Analdgica, Corriente/Tension Programable

-14 -
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Funciones
Basicas

1 Salida Digital
1 Salida De Relé

1 Salida Analbgica, Tension/Corriente
Programable; Puede enviar sefiales tal como
configuracién de frecuencia, o frecuencia
salida, etc.

Terminales Salida

Funciones con
Caracteristicas
Especificadas

Varios comandos maestro y auxiliar; Una variedad de curvas
Acel/Desacel programables; Auto correccion analdgica; 8 Pasos de
velocidad programables; Historial de tres fallas; Freno con sobre
excitacion; Proteccion por sobretension; Proteccion por baja tension;
Reinicio después de pérdida de energia; Frecuencia de deslizamiento;
Salto de frecuencia; Cuatro tipos de tiempos de Acel/Desacel; Control
de Proceso PID (proporcional integral derivativo, segun sus siglas en
inglés); Autotuning; Control de debilitamiento de campo.

Funciones de

Refierase a Capitulo 6 - Solucién de Problemas

Proteccion
Interior, sin luz solar directa, libre de polvo,
Lugar De sin gases corrosivos, sin gases combustible,
Funcionamiento sin bruma de aceite, sin vapor de agua, sin
pérdida de agua y sal, etc.
0~2000m
Altitud Reducir prestaciones en 1% por cada 100m
cuando la altitud se encuentra por encima
. de 1000 metros
Ambiente
Temperatura
P . . -10°C~50°C
Ambiente
Humef:lad 0~95%, sin condensacion
Relativa
Vibracion Menos de 5,9m/s® (0,6g)
Temperatura De
P . -40°C~+70°C
Almacenamiento
Eficacia A . .
) cacia . A Corriente Nominal 293%
Corriente Nominal
Otros Instalacion Montado en pared / en riel DIN
Grado IP 1P20
Método De

Refrigeracion por aire forzado

Refrigeracion
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2.5 Dibujo de las Partes

Perforaciones
montaje

Ranurariel

Placa de
Panel de identificacion
control

Cubierta
inferior

Tapa

A %X Cubierta

~ media

Fig. 2-3 Partes del Dibujo

2.6 Configuracion, Dimensiones de Montaje y Peso

Fig. 2-4 Dimensiones externas
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Tabla 2-3 Dimensiones y peso

Dimensiones (mm)
Peso
Modelo W H D Perfora-
(profun- w1 H1 ciones de (kg)
(ancho) (altura) .
didad) montaje
(%)
GK500-2T0.4B
GK500-2T0.75B
75 166 168 59 154 4,5 1,4
GK500-4T0.75B
GK500-4T1.5B
GK500-2T1.5B
GK500-2T2.2B
85 188 172 69 175 4,5 2,0
GK500-4T72.2B
GK500-4T3.7B

2.7 Dimensiones externas de Panel de Control

Panel de control modelo de variador de motor AC serie mini GK500 es KBU-BX2
cuya configuracion y dimensiones externas se muestran en Fig. 2-5. Las dimensiones
de perforacion de cabina se muestran en Fig. 2-6. cuando se requiere el montaje de
panel de control remoto.

195 38
3765 - o
— gt
11660 1 [
®©© T
OO0 f o o

Fig. 2-5 Dimensiones externas de KBU-BX2
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35

6715

Fig. 2-6 Dimensiones de perforacion de cabina cuando se requiere montaje panel de
control remoto
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CAPITULO 3 - INSTALACION Y CABLEADO

3.1 Ambiente de Instalacién

D
2)

3
4)
5)

6)

Temperatura ambiente debe estar en el rango de -10°C~ 50°C.

El variador debe ser instalado sobre superficie de objeto retardante de llama, con
espacio adecuado alrededor para disipacion del calor.

La instalacion debe llevarse a cabo donde la vibracién sea menor de 5,9m/s? (0,6g).
Sin humedad y luz solar directa.

No instalar en areas con suciedad de grasa, polvo, particulas metalicas, o
sustancias salinas.

No exponer a una atmoésfera con gases combustibles, gases corrosivos, gases
explosivos u otros gases nocivos.

3.2 Espacios Libres Minimos de Montaje

Para garantizar la favorable disipacion del calor, montar el variador hacia arriba sobre

una superficie plana, vertical y nivelada segun la Fig. 3.1.

La serie GK500 puede ser montada sobre una pared o montada en riel DIN. Cuando

se realiza la instalacion dentro del gabinete, el producto debe ser montado uno al lado
de otro en su maxima medida mientras se conserva un espacio alrededor adecuado
para favorable disipacion del calor.

Espacio E
Ventilacion 5]
Al
=]
o
Espacio E
Ventilacion 5]
Al

Fig. 3-1 Espacios Libres Minimos de Montaje
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ATENCION:
Si se montan varios variadores en un gabinete, se recomienda montaje paralelo uno
al lado del otro.

3.3 Extraer y Montar el Panel de Control y Tapa

3.3.1  Extraer y Montar el Panel de Control

»  Extraer panel de control
Presionar la muesca del panel de control como se indica con el nimero “1” en
Fig. 3-2 a), luego tire hacia afuera el panel de control para liberar como se indica
con "2".
»  Montar panel de control
Inclinar levemente el panel de control en la direccién como se indica con el
numero “1” en Fig. 3-2 b) y alinearlo al puerto de sujecién en la parte inferior del
soporte del panel de control, luego presionarlo como se indica con “2”.
Cuando se escuche el sonido de un “click”, indica que la sujeciéon se ha
realizado correctamente.

a) Extraer Panel De Control b) Montar Panel De Control
Fig. 3-2 Extraer Y Montar Panel De Control
3.3.2  Abrir & Cerrar la Tapa

» Abrir latapa
Expulsar como se indica con “1” en Fig. 3-3 a) con el dedo pulgar.
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» Cerrar latapa
Luego de finalizar el cableado, presionar la tapa como se indica con “1” en Fig. 3-3
b). Cuando se escuche el sonido de un “click”, indica que la sujeciéon ha sido
finalizada adecuadamente.

a) Abrir La Tapa b) Cerrar La Tapa

Fig. 3-3 Abrir Y Cerrar La Tapa
3.4 Seleccion de Dispositivos Periféricos

Tabla 3-1 Seleccion de dispositivos periféricos

Unidad De Freno
Modelo Interruptor Contactor
(A) (A) Potencia Resistencia

(W) Q)
GK500-2T0.4B 16 10 70 2200
GK500-2T0.75B 25 16 70 2200
GK500-2T1.5B 32 25 260 2100
GK500-2T2.2B 40 32 260 275
GK500-4T0.75B 16 10 300 2150
GK500-4T1.5B 16 10 450 2100
GK500-472.2B 16 10 600 275
GK500-4T3.7B 40 32 600 275

* Todos los modelos poseen interruptor de freno incorporado, y se deben proveer resistencias de frenado.
Cumplir rigurosamente con los requerimientos en la planilla. Su incumplimiento puede provocar dafio al

equipo.
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3.5 Configuracion de Terminal

Terminal puesta atierra Terminal circuito principal

Hobfl = leIals]aTs]aTs

——————— Terminal circuito control
Sle'slaslelole

¥ YL

COODC
LRSS Al

Terminal puesta a tierra Terminal circuito principal

Fig. 3-4 Configuracion De Terminal

3.6 Terminales de Circuito Principal y Cableado

& ADVERTENCIA

» Solamente personal calificado, familiarizadp con variadores de motor AC, estan
autorizados a realizar el cableado. Su incumplimiento puede provocar dafio al
equipo y/o lesion personal incluso la muerte.

» El cableado debe estar en concordancia rigurosa con este manual, de otra
forma existe peligro de descarga eléctrica o dafio al equipo.

» Comprobar que la entrada de suministro de energia ha sido completamente
desconectada antes del funcionamiento del cableado. Su incumplimiento puede
provocar lesién personal incluso la muerte.

» Todas las operaciones y lineas de cableado deben cumplimentar con la EMC y
las regulaciones de seguridad industrial nacional y local y/o cédigos eléctricos.
El diametro del conductor debe estar de acuerdo con las recomendaciones de
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este manual. De otra forma, existe peligro de dafio al equipo, fuego, y/o lesién
personal.

Dado que la corriente de fuga del variador puede exceder 3,5mA, por razones
de seguridad, el variador y motor deben estar puestos a tierra a fin de evitar
peligro de descarga eléctrica.

Aseglrese de realizar el cableado rigurosamente de acuerdo con las marcas
terminales del variador. Nunca conectar el suministro de energia trifasica a los
terminales de salida U/T1, V/T2 y W/T3. Su incumplimiento puede provocar
dafio al equipo.

Solamente montar resistencias de frenado en terminales @ /B1ly B2.

Los bornes y pernos de cableado para terminales de circuito principal deben
enroscarse ajustadamente. Su incumplimiento puede provocar fallas y/o dafio al
equipo.

ATENCION

\4

Es deseable que los cables de sefial se encuentren lejos de las lineas de
energia principal. Si esto no puede asegurarse, debe realizarse una disposicion
atravesada vertical, de otro modo puede darse ruido de interferencia a la sefial
control.

En el caso de que el cable del motor exceda 100m, se debe montar un reactor
de salida apropiado.

3.6.1 Terminales de Circuito Principal

Marcas Terminales Especificacion

Entrada suministro de energia AC monofasica/trifasica

L1/L L2 L3/N AC (conecta L1/L, L3/N cuando la entrada es

monofésica)

® /B1 B2

Terminales cableado de resistencia de frenado

® /B1© Terminales entrada de suministro de energia del DC

u/m1 VIT2 W/T3 | Terminales salida trifasicas AC

®

Terminal a tierra PE
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3.6.2 Especificaciones de Borneray Cableado

Tabla 3-2 Especificaciones de Borneray Cableado

Terminal De Potencia Terminal A Tierra
Modelo Cable Borne Torque Cable Borne Torque
(mm?) (kgf-cm) | (mm®) (kgf-cm)
GK500-2T0.4B 2,5 M3,5 15+0,5 2,5 M3.5 15+0,5
GK500-2T0.75B 2,5 M3,5 15+0,5 25 M3.5 15+0,5
GK500-2T1.5B 4 M3,5 15+0,5 2,5 M3.5 15+0,5
GK500-2T2.2B 6 M3,5 15+0,5 4 M3.5 15+0,5
GK500-4T0.75B 2,5 M3,5 15+0,5 2,5 M3.5 15+0,5
GK500-4T1.5B 4 M3,5 15+0,5 4 M3.5 15+0,5
GK500-4T2.2B 6 M3,5 15+0,5 4 M3.5 15+0,5
GK500-473.7B 6 M3,5 15+0,5 6 M3.5 15+0,5

3.7 Cableado del Terminal de Control

& ADVERTENCIA

» Solamente personal calificado, familiarizado con variadores de motor AC, estan
autorizados a realizar el cableado. Su incumplimiento puede provocar dafio
y/o lesién personal, incluso la muerte.

» El cableado debe estar en concordancia rigurosa con este manual, de otra
forma existe peligro de descarga eléctrica o dafio al equipo.

» Comprobar que la entrada de suministro de energia ha sido completamente
desconectada antes del funcionamiento del cableado. Su incumplimiento puede
provocar lesién personal incluso la muerte.

» Todas las operaciones y lineas de cableado deben cumplimentar con la EMC y
las regulaciones de seguridad industrial nacional y local y/o cédigos eléctricos.
El diametro del conductor debe estar de acuerdo con las recomendaciones de
este manual. De otra forma, existe peligro de dafio al equipo, fuego y/o lesién
personal.

» Los bornes y pernos de cableado para terminales deben enroscarse
ajustadamente.
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» Se prohibe conectar la sefial 220V AC a otros terminales que terminales control
RA, RByRC.

AN ATENCION

> Es deseable que los cables de sefial se encuentren lejos de las lineas de
energia principal. Si esto no puede asegurarse, debe realizarse una
disposicién atravesada vertical, de otro modo puede darse ruido de
interferencia a la sefial control.

Interruptor de frenc

Cantasar

Interruptar. |

7 @
';"‘-'r 15T L1 T g
Suministro T‘,r—l—l_,-H! L2 _— .@1
Energis AC  TTi4 9 GK500 w2 o

Suministro Energis [ 9® — =K Puesta a tiema
puesta a tiemra mator
Ge.
L X
1
Figital In 1 Teclado
Lagital In 2
Thgital In 3
Lugital In 4

oy Analog In

Tensian Referencia
GHD

& LI w2y

1 O Cwrtput 1
| | H Yo, ?*

Araleg I
DO~ 100~ 20,

Llg

W Cable i Cable
Pareads  Frotegide

Fig. 3-5 Diagrama De Cableado
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CAPITULO 3 - INSTALACION Y CABLEADO

3.8 Especificaciones del Terminal de Control

Tabla 3-3 Especificaciones del Terminal de Control

Categoria | Terminal Designacion Especificacion
. 10,3V +3%
Tension De - - —
+10V Referencia Corriente salida maxima 25mA
Entrada Analégica La resistencia de potenciémetro externo
debe ser mayor de 400Q
A Tierra . .
Entrada GND Analégico Conectar con COM interiormente
Analogica 0~20mA: Impedancia de Entrada - 5000,
Corriente de Entrada Maxima - 25mA
All Entrada 0~10V: Impedancia de Entrada - 100kQ,
Analdgica Tensién de Entrada Maxima — 12,5V
Puede incrementarse entre 0~20mA y
0~10V; Configuracion de Fabrica: 0~10V
0~20mA: Impedancia - 200Q-500Q
A0 Salida 0~10V: Impedancia- 10kQ
Salida Anal6gica Puede incrementarse entre 0~20 mA y
Analégica 0~10V; Configuracién de Fabrica: 0~10V
GND A T'?rra Conectar con COM interiormente
Analégico
24V+10%
+24V +24v —
Entrada Carga Maxima 100mA
Digital COM +24V Tierra Conectar con GND interiormente
Entrada: 24VDC, 5mA
X1~X4 Entrac!a Digital Rango de Frecuencia: 0~200Hz
Terminal 1~4
Rango de Tensién: 22V~26V
Salida v Salida Colector | Rango de Tension: 0~24V
Digital Abierto Rango de Corriente: 0~50mA
salida | RARBR | SalidaRele | ~A-RB:NCiRA-RC:NO
Relé C Tablero Control | Capacidad de Contacto: 250VAC/3A,
30VDC/3A
485 + Sefial Velocidad:
Terminal Diferencial + 485 | 4800/9600/19200/38400/57600bps
Interfaz 485 - Sefial Distancia Maxima - 500m (Cable de red
485 Diferencial - 485 | estandar usado)
GND Puesta a Tierra Conectado con COM interiormente

Protegida de 485
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Categoria | Terminal Designacion Especificacion
Puesta a Tierra . .
GND Protegida de 485 Aislada del COM internamente
Interfaz Interfaz del Cuando se conecta a Panel de Control,
Panelde | CN4 Panel de la distancia de comunicacién maxima es
Control Control 5m
Puesta a Tierra .
ND . r | | TAKE
G Protegida de 485 Usar cable exclusivo de G

3.9 Uso del Terminal de Control

Esquema de Terminales Control

DOODDODOD
DOVVVOVO

[10V ][ AO [485+[485-] Y [ RA] RB] RC]
[GND] Al [24V[COM] X1 [ X2 [ X3 | X4 ]

Fig. 3-6 Esquema De Terminales Control
3.9.2 Bornera de Control y Requerimiento Cableado

Tabla 3-6 Especificaciones de borneray de cableado

Requerimiento de cable
Tipo de cable Borne Torque (kgf.cm)
(mm?)
Cable
1,0 M3 5+0,5
Protegido

3.9.3 Instrucciones de Terminales Anal6gicos Entrada/Salida

Siendo particularmente vulnerable al ruido, los cables analégicos de entrada y
salida deben ser tan cortos como sea posible, protegidos, y sus capas protegidas deben
estar correctamente puestas a tierra cerca del lado que esté el variador. Los cables no
deben exceder los 20m.

Los cables de control deben mantenerse no menos de 20 cm alejados del circuito
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principal y lineas de corriente fuertes (por €j., lineas de potencia, lineas de motor, lineas
de relé y lineas de contactor) y no deben estar dispuestos en paralelo con lineas de
corriente fuertes. En caso de que sea inevitable, entrecruzar la linea de corriente fuerte,
se recomienda cableado vertical para evitar fallas del variador como resultado del ruido.

Cuando las sefiales analdgicas de entrada y salida son fuertemente interferidas, el
lado de fuente de sefial analgica debe ser provisto con filtro condensador o nicleo de
ferrita.

3.9.4 Instrucciones de Terminales Digitales de Entrada/Salida

Los cables digitales de entrada y salida deben ser tan cortos como sea posible,
protegidos, y sus capas protegidas deben estar correctamente puestas a tierra cerca del
lado del variador. Los cables no deben exceder los 20m. Cuando el variador activo se
selecciona, tomar medidas de filtrado necesarias contra diafonia de potencia, para lo
cual se recomienda control de contacto seco.

Los cables de control deben mantenerse no menos de 20 cm alejados del circuito
principal y lineas de corriente fuertes (por €j., lineas de potencia, lineas de motor, lineas
de relé y lineas de contactor) y no deben estar dispuestos en paralelo con lineas de
corriente fuertes. En caso de que sea inevitable entrecruzar la linea de corriente fuerte,
se recomienda cableado vertical para evitar fallas del variador como resultado del ruido.
Instrucciones de funcionamiento para conmutacion del valor terminal de entrada.

[ Instrucciones de terminal entrada digital

4 Contacto seco

| COM 12y

Dispositivo
Controlador Cortocircuito
Externo

L Variador ‘]"
ac

GHND

+5Y

CHO

ac

1

Extremo préximo
puesta a tierra

Fig. 3-7 Cableado Contacto Seco
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@ Colector abierto

GOM  +3dV
Controlador Dispositivo _ .
Externo Cortocircuito H Variador
O S
| )
-
ac +
SN
’_CEHEPIE}tE—gidE}

Extremo proximeo
puests s tiers

Fig. 3-8 Cableado NPN del Colector Abierto

> Instrucciones de terminal salida digital

€ |Instrucciones de terminal salida Y

-5 oy
: @ —l L e
Resistencia de Resistencia
e e
= polarizacion s polanizacién
LT =l
Variador Variador

a) Suministro De Energia Interno b) Suministro De Energia Externo

Fig. 3-9 Cableado cuando la Salida Y va con Resistencia pull-up
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ki

Relé

Variador

Variador

a) Suministro De Energia Interno b) Suministro De Energia Externo

Fig. 3-10 Cableado cuando la Salida Y va con Relé

ATENCION:
Cuando la tensién de bobina de relé es menor que 24V, una resistencia como divisor

de tension seleccionada en base a impedancia por bobinas debe montarse entre relé

y terminal de salida.

@ Instrucciones de cableado de terminal salida relé

RA/RB/RC son contactos de relé. RA y RB estan normalmente cerrados, mientras
que RAy RC estan normalmente abiertos. Ver parametro C1-02 para detalles.

ATENCION:
En caso de carga inductiva (por €j., relé electromagnético o contactor) que tenga que

ser impulsada, se debe montar un circuito para absorber tension de sobretension tal
como circuito de absorcion RC, piezoresistencia o diodo volante, etc. Los
dispositivos para absorber deben montarse cerca del extremo de relé o contactor.

3.10 Instruccién de Conmutadores de Sefial

Fig. 3-11 Diagrama De Conmutadores De Puente De Sefial
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Designacion Funcion Configuracion
Al I: Entrada de Corriente (0-20mA); V: Entrada de Tension (0-10V) 0-10V
AO I: Entrada de Corriente (0-20mA); V: Entrada de Tension (0-10V) 0-10V
X H: Terminal X Activado Nivel Alto. L
L: Terminal X Activado Nivel Bajo.

3.11 Soluciones EMI

Debido a su principio de funcionamiento, el variador inevitablemente va a producir
ciertos ruidos que pueden influir y perturbar a otros equipos. Ademas, dado que la
débil sefial eléctrica interna del variador también es susceptible a la interferencia
del variador en si y otros equipos, los problemas EMI seran inevitables. Con el fin
de reducir o evitar la interferencia del variador a ambientes externos y proteger el
variador contra interferencia del ambiente externo, esta seccién hace una pequefa
descripcién de la disminucion de ruido, manipulacion de puesta a tierra, supresion
de corriente de fuga y la aplicacién de filtros de linea de energia.

3.11.1 Disminucién de Ruido

>

Cuando el equipo periférico y variador comparten el suministro de energia de un
sistema, el ruido del variador puede ser transmitido a otro equipo en este sistema
mediante lineas de energia y dan como resultado mal funcionamiento y/o fallas. En
tal caso, podrian tomarse las siguientes medidas:

1) Montar filtro de ruido de entrada en terminal de entrada del variador;

2) Montar filtro de suministro de energia en terminal de entrada de energia del

equipo afectado;

3) Usar transformador de aislamiento para aislar la via de transmisién de ruido

entre otro equipo y el variador.

Como el cableado del equipo periférico y variador constituye un circuito, la
inevitable corriente de fuga de puesta a tierra del inverter va a provocar mal
funcionamiento del equipo y/o fallas. Desconectar la conexion a tierra del equipo
puede evitar este mal funcionamiento y/o fallas
El equipo sensible y lineas de sefial deben montarse tan lejos como sea posible del
variador.
Las lineas de sefial deben ser provistas con capa protegida y puestas a tierra de
forma confiable. Alternativamente, el cable de sefial puede ponerse dentro de
conductos metalicos entre los cuales la distancia debe ser de no menos de 20 cm, y
debe mantenerse tan lejos como sea posible del variador y sus dispositivos
periféricos, cables. Nunca hacer lineas de sefial en paralelo con lineas de energia o
agruparlas.
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» Las lineas de sefial deben cruzar en forma ortogonal lineas de energia, si este
cruce resulta inevitable.

» Los cables de motor deben colocarse en malla protectora gruesa por ejemplo
tuberias o ranuras de cemento subterraneas de mas de 2mm de espesor, también,
las lineas de energia pueden ponerse dentro de conductos metélicos y conectarse
adecuadamente a tierra con cables protegidos.

» Usar cables de motor de 4 nicleos de los cuales uno es puesto a tierra en el lado
gue estéa cerca del variador y el otro lado se conecta al cerramiento del motor.

» Los terminales de entrada y salida del variador estan respectivamente equipados
con filtro de ruido radial y filtro de ruido lineal. Por ejemplo, un obturador de ferrita
en modo normal puede restringir el ruido de radiacion de las lineas de energia.

3.11.2 Puesta atierra

Electrodo a tierra recomendado se muestra en la figura a continuacion:

Otros
Dispositivos

el PEL

Fig. 3-12 Puesta A Tierra

Variador

» Usar el tamafio estandar maximo de cables de puesta a tierra para reducir la
impedancia del sistema de puesta a tierra.

» Los cables de puesta a tierra deben ser tan cortos como sea posible.

» Los puntos de puesta a tierra deben estar tan cerca al variador como sea posible.

» Un cable de motor de 4 nucleos debe ser puesto a tierra en el lado del variador y
conectado a terminal puesta a tierra de motor en el otro lado. Se va a lograr mejor
efecto si motor y variador son provistos con electrodos especializados a tierra.

» Cuando los terminales puestos a tierra de varias partes del sistema se conectan
juntas, la corriente de fuga se torna en una fuente de ruido que puede influir en otro
equipo en el sistema, por lo tanto, terminales puestas a tierra del variador y otro
equipo vulnerable deben separarse.

» El cable puesto a tierra debe mantenerse separado entre entrada y salida de equipo
sensible al ruido.

3.11.3 Supresion de Corriente de Fuga

La corriente de fuga pasa a través de los condensadores distribuidos de linea a

linea y puestos a tierra en los lados entrada y salida de variador, y su tamafio se asocia
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con la capacitancia del condensador distribuido y la frecuencia portadora. La corriente

de fuga se clasifica en corriente de fuga a tierra y corriente de fuga de linea a linea.

>

La corriente de fuga a tierra no solo circula dentro del sistema variador, sino que
también puede influir otro equipo mediante blogueo en tierra. Dicha corriente de fuga
puede dar como resultado mal funcionamiento de RCD vy otro equipo. Cuanto mayor
es la frecuencia portadora del variador, mayor sera la corriente de fuga a tierra.
Cuanto mas largos sean los cables de motor y mas grande sea la capacitancia
parasita, mas grande serd la corriente de fuga a tierra. Por lo tanto, el método més
inmediato y efectivo para supresion de corriente de fuga a tierra es reducir la

frecuencia portadora y minimizar la longitud de los cables de motor.

Cuanto mas alto los armoénicos de la corriente de fuga de linea a linea que pasa por
los cables en el lado de salida del variador va a acelerar el envejecimiento de los
cables y puede ocasionar mal funcionamiento de otro equipo. Cuando mas alta es la
frecuencia portadora del variador, méas grande sera la corriente de fuga de linea a
linea. Cuanto més largos sean los cables de motor y mas grande sea la capacitancia
parasita, mas grande sera la corriente de fuga de linea a linea. Por lo tanto, el
método mas inmediato y efectivo para supresion de corriente de fuga a tierra es
reducir la frecuencia portadora y minimizar la longitud del cable de motor. La corriente
de fuga de linea a linea también puede ser efectivamente suprimida montando

reactores de salida adicionales.

3.11.4 Uso de Filtro de Suministro de Energia

Dado que los variadores AC pueden generar fuerte interferencia y también son
sensibles a interferencia exterior, se recomiendan filtros de suministro de energia.
Prestar mucha atencién a las siguientes instrucciones durante el uso:

>
>

El cerramiento del filtro necesita ser puesto a tierra de forma confiable.

Las lineas de entrada del filtro deben mantenerse tan lejos de las lineas de salida
como sea posible de modo de evitar acoplamiento mutuo.

Elfiltro debe estar tan cerca del lado del variador como sea posible.

Elfiltro y variador deben estar conectados a la misma tierra comun.
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CAPITULO 4 - INSTRUCCIONES DE OPERACION

4.1 Funcionamiento de Panel de Control

Como una interfaz hombre-maquina, el panel de control es la parte principal para que el
variador reciba instrucciones y muestreparametros.

Fig. 4-1 Panel De Control
4.2 Funciones de Teclas

En el panel de control hay 7 teclas y 1 perilla cuyas funciones son tal como se muestran
en la Tabla 4-1.

Tabla 4-1 Funciones de teclas y potenciémetro en panel de control

Simbolo Tecla Significado

‘ 1) Ingresar edicion de codigo de parametros
Enter ) . . .
2) Confirmacion de valor de parametro configurado

Escape 1) Volver
. P 2) Invalidar valor de pardmetro editado

) 1) Incremento de cédigo de parametro del digital
- seleccionado

Up 2) Incremento de valor de parametro del digital
seleccionado

3) Incremento de la frecuencia seteada

1) Reduccién de cédigo de parametro del digital
seleccionado

Down 2) Reduccion de valor de parametro del digital
seleccionado

3) Reduccion de frecuencia seteada

i
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Simbolo Tecla Significado

1) Seleccién de cédigo de parametro display digital
2) Seleccion de valor de parametro de edicion del digital

Conmutacion .. J . .
3) Seleccion de parametros visualizados estado stop/run

(shift) 4)Conmutar estado de falla a estado de parametro
mostrado
@ Run Ejecucion
% Stop/Reset 1) Detener

2) Restablecer Falla

A,
i
b

Potenciémetro

1) Comando de Frecuencia Seteada
2) Configuracioén proceso PID

4.3 Indicadores Panel de Control

El panel de control esté provisto con 6 indicadores luminosos con funciones tal como se
establece a continuacion.

Tabla 4-2 Descripcién de Indicadores

Indicador Designacion Significado
ON: El parametro mostrado es frecuencia de
. ejecucion o la unidad del parametro actual es
Indicador de )
Hz Frecuencia frecuencia
Flash: El parametro mostrado es la frecuencia
seteada
Indicador de . . )
A } ON: El parametro mostrado es la Corriente
Corriente
Y, |nd|c§1'dor de ON: El pardmetro mostrado es la Tensién
Tension
ON: El pardmetro mostrado es la velocidad de
HZ+A Indicador Velocidad | ejecucién
de Ejecucion Flash: El parametro mostrado es la velocidad
seteada
A+V Indicador ON: El pardametro mostrado es porcentual
Porcentual
All OFF Sin Unidad Sin unidad
. ON: En operacién
RUN :E”.‘Z'sjgg;de Estado | 5er: petenido
! Flash: Frenando
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Indicador Designacion Significado

ON: Si el variador se encuentra en estado
. detenido, comando de marcha directa habilitado.
Indicador Marcha . .
FWD ) Si el variador se encuentra en estado de
Directa . » . . .
ejecucion, el variador esta en marcha directa.
Flash: Avance estd conmutando a Inversa

ON: Si el variador se encuentra en estado
. detenido, comando inversa habilitado. Si el
Indicador Marcha . - -
REV variador se encuentra en estado de ejecucion, el
Inversa . . .
variador estd en marcha inversa.
Flash: Inversa esta conmutando a Directa

4.4 Configuracidon Potenciometro

El potenciémetro puede ser fuente de configuracién de frecuencia o configuraciéon
de proceso PID programado mediante sus parametros relacionados. Cuando b0-01 se
setea en 3, el potenciémetro es fuente de configuracion de la frecuencia maestra.
Cuando b0-03 se setea en 4, el potenciémetro es fuente de configuracion de la
frecuencia auxiliar. Cuando la posicion de las unidades, decenas, centenas de b1-01 se
setea en 4, el potenciémetro estaria funcionando como fuente de configuracién de
frecuencia de la correspondiente fuente de comando. Por favor, setear FO-00 en 2
cuando el potenciémetro esté funcionando como configuracién de proceso PID.

4.5 Mensaje de Aviso de Estado

Estado del mensaje de aviso debe ser visualizado en la finalizacién de algunas
operaciones. Por ejemplo, "dEFt2" seria visualizado luego de la finalizacion de
“restablecer a configuracion de fabrica” (incluso parametros de motor). La tabla 4-3
muestra el significado de los caracteres visualizados en el panel de control.

-36 -




CAPITULO 4 - INSTRUCCIONES DE OPERACION MANUAL DEL USUARIO GK500

Tabla 4-3 Mensajes de Aviso

Caracteres Significado Caracteres Significado

Panel de control bloqueado 1 . N
LoC-1 P-SEt Se ha fijado contrasefia
(TODO BLOQUEADO)

Panel de control bloqueado 2

Contrasefa

LoC-2 (todo bloqueado EXCEPTO: P-CLr
Desbloqueada

RUN; STOP/RESET)

Panel de control bloqueado 3

LoC-3 (todo bloqueado EXCEPTO: TUNE Autotunning
STOP/RESET)

Panel de control bloqueado 4

LoC-4 (todo blogueado EXCEPTO CLr-F Borrar Registro Falla
TECLA SHIFT)

Restablecer a
Configuracién de
Féabrica (No incluido
Parametros de Motor)

PrtCt Proteccion Panel de Control dEFt1

Restablecer a
Configuracién de
Féabrica (Incluidos
Parametros de Motor)

UnLoC Desbloquear Panel de Control dEFt2

LoU Baja Tension del Variador

4.6 Configuracion de Parametros

4.6.1 Sistema de Parametros

Grupo de parametros variador serie GK500: A0, bO~b2, C0~C4, d0~d2, EO~E1,
FO~F1, HO, LO~L1, UO~Ul. Cada grupo de parametros contiene un numero de
parametros. Los codigos de parametro estan identificados por la combinacion “Caracter
Grupo de Parametro” + “Numero Subgrupo de Parametro” + “NUmero de Parametro”.
Por ejempilo, el valor “F1-07" indica el cédigo del séptimo parametro en el subgrupo 1
del grupo F.
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4.6.2 Estructura Visualizacion de Parametro

Los parametros y los valores de dichos parametro estan sujetos a estructura de dos
niveles. Los parametros a modificar se visualizan en el primer nivel, mientras que sus
valores corresponden a lo visualizado en el segundo nivel.

La visualizacién de primer nivel se muestra como Fig. 4-2, mientras que la de
segundo nivel como Fig. 4-3:

Fig. 4-2 Visualizacion Parametro Primer Nivel (Parametro “b0-00")

Fig. 4-3 Visualizacién Parametro Segundo Nivel (“3" es el valor de “b0-007)
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CAPITULO 5 - LISTA DE PARAMETROS

Grupos parametro de GK500 se enumeran a continuacion:

Categoria Grupo de Parametro

Grupo A: parametros sistema | AO: Parametros Sistema

b0: Configuracion Frecuencia

b1: Control Start/Stop

b2: Parametros Acel/Desacel

CO: Entrada Digital

C1: Salida Digital

C2: Entrada Analdgica

C3: Salida Analdgica

C4: Correccion Automéatica de Entrada Analégica
dO: Parametros Motor

d1: Parametros Control V/f Motor

d2: Parametros Control Vector Motor
Grupo E: Funcion Mejorada | EO: Funcién Mejorada

Grupo b: Configuracion
Parametro Run

Grupo C: Terminales
Entrada Y Salida

Grupo d: Parametros Motor
y Control

y Parametros Proteccion E1: Parametros Proteccion
FO: Proceso PID
Grupo F: Aplicacion F1: Frecuencia de Mdltiples Pasos

F2: Control Freno Mecanico

Grupo H: Parametros
Comunicacion

Grupo L: Teclas y LO
Visualizacién Panel De
Control L1: Configuracion Visualizacion LED
UO: Monitoreo Estado

U1: Antecedente de Falla

HO: Parametros Comunicacion MODBUS

: Teclas de Panel de Control

Grupo U: Monitoreo

Nota:
“* » gignifica que hay una observacion relacionada con este parametro

Rango: Rango de parametros que pueden ser configurados y visualizados

Configuracién de Fabrica: El valor cuando se restablece a configuraciéon de fabrica.

Ningun valor parametro medido o valor registrado sera restablecido.

Asignacion:

"A" Significa que el valor de este parametro puede ser modificado en estado Stop/Run.
"x" Significa que el valor de este pardmetro no puede ser modificado en Operacion.
"@" Significa que este pardmetro es un valor medido que no puede ser modificado.
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Param

Designacién Rango ‘ Default ‘Asig.

Grupo A: Parametros de Sistema

Grupo AQ: Parametros de Sistema

A0-00

Configuracion de

= . O~FFFF 0000 A
contrasefia usuario

A0-02

0: Programacion de todos los
parametros permitida
Proteccion parametro 1: Solamente A0-00 y 0 X
programacion de este parametro
permitida

A0-03

0: Sin funcionamiento

1: Borrar historial de falla

2: Restablecer todos los
parametros a configuracion de
fabrica (excluyendo parametros
de motor)

3: Restablecer todos los
parametros a configuracion de
fabrica (parametros motor
inclusive)

Restitucion de parametros

A0-09

'Técnica de Control del 0: Control V/f
Motor 1: Control vector sin sensor

Grupo b: Configuracién de Parametros de Operacion

Grupo b0 Configuracion de Frecuencia

b0-00

0: Configuracion por Frecuencia
Maestra

1: Resultado de célculo de
Frecuencia Maestra & Auxiliar

2: Conmutacion entre Frecuencia
Maestra y Auxiliar

3: Conmutacién entre configuracion
de Frecuencia Maestra, y resultado
de calculo de Frecuencia Maestra
& Auxiliar

4: Conmutacion entre
configuraciébnde Frecuencia
Auxiliar, y resultado de célculo de
Frecuencia Maestra & Auxiliar

Modo de Configuracion
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Param

Designacion

Rango

Default

Asig.

b0-01

Fuente de Mando de
Frecuencia Maestra

0: Configuracién Digital (b0-02) +

Alv Ajuste en Panel de Control

1: Configuracion Digital (b0-02) +
Ajuste por Bornera UP/DOWN

2: Entrada Analdgica Al

3: Potenciémetro

6: Salida de PID

8: Comando Multivelocidad

9: Comunicacion

b0-02

Configuracion Digital de
Frecuencia Maestra

Limite Inferior ~ Limite Superior de
Frecuencia

50,00Hz

b0-03

Fuente de Mando de
Frecuencia Auxiliar

0: Sin configuracion
1: Configuracion Digital (b0-04) +
AIv  Ajuste en Panel de Control

2: Configuracion Digital (b0-04) +
Ajuste por Bornera UP/DOWN

3: Entrada Anal6gica All

4: Entrada Analdgica Al2

5: Entrada Analdgica EAI (en

tarjeta de expansion 10)

6: X6/DI Entrada de Pulsos

7: Salida de PID

8: PLC

9: Comando Multivelocidad

10: Comunicacion

b0-04

Configuracion Digital de
Frecuencia Auxiliar

Limite Inferior ~ Limite Superior de
Frecuencia

0,00Hz

b0-05

Rango Frecuencia Auxiliar

0: Relacionado a Frecuencia
Maxima
1: Relacionado a Frecuencia
Maestra

b0-06

Coefic. de Frecuencia
Auxiliar

0,0%~100,0%

100,0%

b0-07

Célculo de Frecuencia
Maestra y Auxiliar

0: Maestra + Auxiliar
1: Maestra - Auxiliar
2: Max {Maestra, Auxiliar}
3: Min {Maestra, Auxiliar}

b0-08

Frecuencia Maxima

Limite Superior de Frecuencia
~ 600,00Hz

50,00Hz

b0-09

Limite Superior Frecuencia

Lim. Inferior de Frec ~ Frec MAX

50,00Hz
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Param Designacién Rango Default |Asig.
b0-10 [Limite Inferior Frecuencia |0,00Hz ~ Lim. Superior de Frec. 0,00Hz X
Funcionamiento cuando la ) L . )
frecuencia de mando es 0: Ejecucion en Limite Inferior
b0-11 L . _|1: Ejecucion a 0 Hz 0 X
menor que el Limite Inferior
. 2: Stop
de Frecuencia
Demora al detener cuando
la fr nci man
bo-12 |2 Irecuenciade mandoes g oo gegs g 00s | x
menor que el Limite Inferior
de Frecuencia
b0-13 Limite Inf.erlor de Salto de 0,00Hz ~ Limite Superior de Frec. 0,00Hz X
Frecuencia - Banda 1
b0-14 Limite Supenor de Salto de 0,00Hz ~ Limite Superior de Frec. 0,00Hz x
Frecuencia - Banda 1
b0-15 Limite Infgrlor de Salto de 0,00Hz ~ Limite Superior de Frec. 0,00Hz x
Frecuencia - Banda 2
b0-16 Limite Superlor de Salto de 0,00Hz ~ Limite Superior de Frec. 0,00Hz X
Frecuencia - Banda 2
b0-17 Limite Infgrlor de Salto de 0,00Hz ~ Limite Superior de Frec. 0,00Hz X
Frecuencia - Banda 3
b0-18 Limite Superlor de Salto de 0,00Hz ~ Limite Superior de Frec. 0,00Hz X
Frecuencia - Banda 3
b0-19 Frecuencia Jog (Avance 0,00Hz ~ Limite Superior de Frec. | 500Hz | A
Gradual)
Grupo bl  Control Start/Stop
0: Control por Panel de Control
b1-00 |Comando RUN 1: Control por Bornera 0 X
2: Control por Comunicacién
Unidades: Fuente de configuracion
frecuencia agrupada bajo control
panel de control:
0: Sin enlace
1: Configuracion Digital (b0-02) +
Enlace de comando run A IV Ajuste en Panel de Control
b1-01 y 2: Configuracion Digital (b0-02) + 000 X

configuracién frecuencia

Ajuste por Bornera UP/DOWN
3: Al

4: Potencidémetro

7: Salida de PID

9: Comando Multivelocidad

A: Entrada de Comunicacién
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Param Designacion Rango Default |Asig.
Decenas: Fuente de configuracion
frecuencia agrupada bajo control
terminal (igual a unidades)
Centenas: Fuente de configuracion
frecuencia agrupada bajo control
de comunicacion (igual a unidades)
b1-02 [Direccién de Mando O: Directa 0 A
1: Inversa
b1-03 (Inversa Deshabilitada O: Inversa Habllltaq§ 0 X
1: Inversa Deshabilitada
Ti t t
bl-04 | oTPO Muerto enire 0,0s~3600,0s 00s | A
directa e inversa
b1-05 IMétodo inicio 0: A partlr de frecuencia inicio 0 "
1: Alimenta Freno, luego arranca
b1-06 |Frecuencia de inicio 0,00Hz ~ Limite Superior de Frec 0,00Hz X
bi-o7 [1oMPO demantencionde g 5 5599 o 00s | &
frecuencia de inicio
b1-08 [Corriente del freno al inicio [0,0%~100,0% 0,0% A
b1-09 [Tiempo de freno al inicio  |0,00s~30,00s 0,00s A
b1-10 |Corriente inicio rapido 0,0~200,0% 100,0% X
b-1q |['eMPO desaceleleracion -, ;5 o 20s | x
en inicio rapido
0: Rampa de frenado
b1-13 [Método de frenado 1: Frenado Libre 0 X
2: Rampa de frenado + freno DC
F ia de inicio d . .
b1-14 recue.rlma € Inicio de 0,00Hz ~ Limite Superior de Frec 0,00Hz X
detencion por freno DC
b1-15 |Corriente de freno 0,0%~100,0% 0,0% A
b1-16 [Tiempo de freno 0,00s~30,00s 0,00s A
: Deshabili
b1-17 (Sobre-excitacion de freno 0 es' .abl tado 1 X
1: Habilitado
0: Deshabilitado
b1-18 |F dinami 0
reno dinamico 1: Habilitado )
200V: 325V~375V, configuracion
b1-19 Tension umbral de freno  [fabrica: 375V Segln N
dindmico 400V: 650V~750V, configuracion Modelo
fabrica: 720V
/Auto-reinicio cuando
. . ... |0: Deshabilitado
b1-20 [enciende luego de pérdida ! 0 X

de energia

1: Habilitado
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Param Designacién Rango Default |Asig.
Demora de auto-reinicio
b1-21 |cuando se enciende 0,0s~10,0s 0,0s A
nuevamente
Grupo b2 Parametros Acel/Desacel
L . 0:0,01s
b2-00 Resolucion de Tiempo de 1:0.1s 1 "
/Acel/Desacel
2:1s
b2-01 [Tiempo 1 de Acel 0s~600,00s/6000,0s/60000s 6,0s A
b2-02 [Tiempo 1 de Desacel 0s~600,00s/6000,0s/60000s 6,0s A
b2-03 [Tiempo 2 de Acel 0s~600,00s/6000,0s/60000s 6,0s A
b2-04 [Tiempo 2 de Desacel 0s~600,00s/6000,0s/60000s 6,0s A
b2-05 [Tiempo 3 de Acel 0s~600,00s/6000,0s/60000s 6,0s A
b2-06 [Tiempo 3 de Desacel 0s~600,00s/6000,0s/60000s 6,0s A
b2-07 [Tiempo 4 de Acel 0s~600,00s/6000,0s/60000s 6,0s A
b2-08 [Tiempo 4 de Desacel 0s~600,00s/6000,0s/60000s 6,0s A
b2-09 Tlempq’de Desacel par:fl 0s~600,00s/6000,0s/60000s 6.05 A
detencion de emergencia
b2-10 [Tiempo Acel Jog 0s~600,00s/6000,0s/60000s 6,0s A
b2-11 [Tiempo Desacel Jog 0s~600,00s/6000,0s/60000s 6,0s A
Seleccion Curva de 0: Acel/Desacel lineal
b2-12 Acel/Desacel 1: Acel/Desacel linea de trazos 0 x
2: Acel/Desacel curva S
Frecuencia de
b2-13 Conmuta'mon de t.|empo de 0,00Hz ~ Limite Superior de Frec 0,00Hz | A
/Acel en linea partida de
/Acel/Desacel
Frecuencia de
Conmutacion de tiempo de . .
b2-14 . . 0,00Hz ~ Limite Superior de Frec 0,00Hz | A
Desacel en linea partida de
/Acel/Desacel
Tiempo de Acel en primer
b2-15 0,00s~60,00s 0,20s A
segmento de Curva S
b2-16 'Tiempo de Acel en ultimo 0.005-60,00s 0,205 A
segmento de Curva S
bo-17 | lemPo deDesacelen g 55 66 00s 020s | A
primer segm. de Curva S
Ti D |
b2-1g ||lcMPo de Desacelen g o o5 hog 020s | A

Ultimo segm. de Curva S
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Param

Designacion

Rango

‘ Default ‘Asig.

Grupo C

Terminales de Entrada y Salida

Grupo CO Entrada Digital

C0-00

Condicién habilitada del
comando RUN desde
bornera cuando enciende

0: Margen de disparo detectado +
ON detectado
: ON detectado

C0-01

Funcion de terminal X1

C0-02

Funcion de terminal X2

C0-03

Funcién de terminal X3

: Sin funcion

: JOG directa

:JOG inversa

: Operacién en directa (FWD)

: Control a Tres Hilos

C0-04

Funcion de terminal X4

: Suspension de Operacion
: Parada Externa

C0-08

Funcion de terminal Al
(Digital habilitada)

: Parada de Emergencia

: Comando Stop + Freno DC

10: Detencién Freno DC

11: Frenado Libre

12: Terminal UP

13: Terminal DOWN

14: Borrar ajuste UP/DOWN
(incluyendo tecla A/V)

15: Multivelocidad - Terminal 1

16: Multivelocidad - Terminal 2

17: Multivelocidad - Terminal 3

19: Tiempo Acel/Desacel- Determ 1
20: Tiempo Acel/Desacel- Determ 2
21: Acel/Desacel deshabilitada
(detencién rampa no incluida)

22: Entrada de Falla Externa

23: Restablecer Falla (RESET)

27: Control del Comando RUN
conmutado a Panel de Control

28: Control del Comando RUN
conmutado a Bornera

29: Control del Comando RUN
conmutado a Comunicacion

30: Cambio de Modo de Frecuencia
31: Control de Frecuencia Maestra
conmutado a Configuracién Digital
b0-02

1
0
1
2
3
4: Operacion en inversa (REV)
5
6
7
8
9
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Param Designacién Rango Default |Asig.
32: Control de Frecuencia Auxiliar
conmutado a Configuracién Digital
b0-04
33: Ajuste de Direccion de PID
34: PID pausado
35: Integracion PID pausada
36: Conmutacién parametro PID
68: Prohibir Operacion
69: Freno DC en operacion
Condicion comando RUN |0: Margen de disparo detectado +
C0-09 |habilitada después de ON detectado 0 X
restablecer Fallas (RESET)|1: ON detectado
coq1 |llempodefitradode 1y o501 000s 0010s | A
terminal de entrada digital
Co-12 |/'empo de retardo de 0,0s~3600,0s 00s | A
terminal X1
co-13 [Tiempo deretardode 1, 5o 360,05 00s | A
terminal X2
Unidades: X1
0: Logica positiva
Configuracion 1 - Estado  [1: Légica negativa
C0-14 |habilitado del terminal de |Decenas: X2 (igual que unidades) 0000 X
Entrada Digital Centenas: X3 (igual que unidades)
Unidad de Mil: X4 (igual que
unidades)
Configuracion 2 - Estado  [Unidades: Al
C0-16 |habilitado del terminal de |0: Légica positiva 0 X
Entrada Analdgica 1: Légica negativa
Unidades: Acci6n en ejecucion
0: Borrar
1: Mantener
Decenas: Accion en pérdida de
/Accion ajuste de frecuencia energla
coa7 [0 ’UP OWN 0: Borrar 0000 | A
1: Mantener
Centenas: Funcion integral
0: Sin funcion integral
1: Funcién Integral habilitada
Unidad de mil: Direccién de
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Param

Designacion

Rango

Default

Asig.

Operacion

0: Direccion de operacién no puede

cambiarse
1: Direccién de operacién puede
cambiarse

CO0-18

Magnitud de paso de
cambio de frecuencia
terminal UP/DOWN

0,00Hz/s~100,00Hz/s

0,10Hz/s

C0-19

Modo de control terminal
FWD/REV

0: A 2 hilos — Modo 1
1: A 2 hilos — Modo 2
2: A 3 hilos — Modo 1
3: A 3 hilos — Modo 2

C0-20

Opcién de terminal entrada
virtual

000~10F

0: Terminal actual en vigencia
1: Terminal virtual en vigencia
Unidades: BITO~BIT3: X1~X4
Decenas: Reservada
Centenas: Al

000

Grupo C1 Salida Digital

C1-00

Funcion salida Y

C1-02

Funcion salida relé
tablero control

0: Sin salida

1: Baja tensién del variador

2: Preparacion ejecucion del
variador completada

3: Variador en operacion

4: Variador en OHz (sin salida en
detencion)

5: Variador en OHz (salida en
detencion)

6: Direccién de Operacion

7: Frecuencia lograda

8: Limite superior de frecuencia
logrado

9: Limite inferior de frecuencia
logrado

10: Frecuencia mayor que FDT1
11: Frecuencia mayor que FDT2
13: Torque limitado

14: Salida de falla

15: Salida de alarma

16: Alarma previa cuando el motor
estd sobrecargado

14
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Param Designacién Rango Default |Asig.
17: Alarma previa de
recalentamiento de variador
18: Deteccion de corriente cero
19: X1
20: X2
25: Tiempo de operacion
consecutivo alcanzado
26: Tiempo de operacién
acumulado alcanzado
27: Control de Freno
Electromagnético
C1-04 [Tiempo demora salidaY |0,0s~3600,0s 0,0s A
C1-06 [Tiempo demora salida relé |0,0s~3600,0s 0,0s A
Unidades: Y
0: Logica positiva
C1-08 E.st.ado habilitado de salida |1: L6gica negativa 000 x
digital Decenas: Reservada
Centenas: Salida relé tablero de
control (igual que unidades)
Unidades: Objeto detectado FDT1
0: Valor seteado de velocidad
Objeto detectado de (frecuencia despyés Acel/Desacel)
. L 1: Valor de velocidad detectado
C1-09 [tecnologia de duplicacion . 00 A
de frecuencia (FDT) Decenas: Objeto detegtado FDT2
0: Valor seteado velocidad
(frecuencia después Acel/Desacel)
1: Valor de velocidad detectado
C1-10 |Valor Superior FDT1 0,00Hz ~ Frecuencia Maxima 50,00Hz | A
C1-11 |valor Inferior FDT1 0,00Hz ~ Frecuencia Maxima 49,00Hz | A
C1-12 |Valor Superior FDT2 0,00Hz ~ Frecuencia Maxima 25,00Hz | A
C1-13 |valor Inferior FDT2 0,00Hz ~ Frecuencia Maxima 24,00Hz | A
C1-14 [Anchodedeteccionde ) Eoec maxima 250Hz | A
frecuencia lograda
C1-15 vagl de deteccién de 0.0%~50,0% 5.0% A
corriente cero
C1-16 Tiempo de deteccion de 0.015-50,00s 0,505 A

corriente cero
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Param Designacion Rango ‘ Default ‘Asig.
Grupo C2 Entrada Analdgica
Unidades: Curva entrada Al
0: Curva 1 (2 puntos)
Curva de Entrada 1: Curva 2 (4 puntos
c2-00 | VAC (4 puntos) 10 x
Analdgica Decenas: Curva entrada
potenciometro panel de control
(igual que unidades)
C2-01 |Curval - Entrada Maxima |Entrada Minima Curval ~110,0% | 100,0% | A
\Valor determinado
C2-02 |correspondiente de curva 1|-100,0%~100,0% 100,0% | A
entrada maxima
C2-03 |Curva 1 - Entrada Minima |-110,0% ~ Entrada M&xima Curva 1| 0,0% A
\Valor determinado
C2-04 [correspondiente de curva 1}-100,0%~100,0% 0,0% A
entrada minima
C2-05 [Curva 2 - Entrada Maxima Rango: Entrada de Punto Inflexion 100,0% | A
A Curva 2 ~110, 0%
\Valor determinado
C2-06 [correspondiente entrada  |Rango: -100,0%~100,0% 100,0% | A
maxima Curva 2
C2.07 Entrada de punto de Entrada de Punto Inflexién B 0.0% A
- . ,0%
inflexion A, Curva 2 Curva 2 ~ Entrada maxima Curva 2
\Valor determinado
C2-08 [correspondiente a entrada |Rango: -100,0%~100,0% 0,0% A
de punto inflexion A curva 2
Rango: Entrada Minima Curva 2 ~
C2-09 !Entraﬂa de punto de g i 0.0% A
inflexion B, Curva 2 Entrada Punto Inflexiéon A curva 2
\Valor determinado
C2-10 |correspondiente a entrada |Rango: -100,0%~100,0% 0,0% A
de curva 2 punto inflexion B
Rango: -110,0% ~ entrada Punto
C2-11 |[Entrada Minima Curva 2 g. | ’ 0,0% A
Inflexién B Curva 2
\Valor determinado
C2-12 |correspondiente a Entrada |Rango: -100,0%~100,0% 0,0% A
Minima Curva 2
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Param Designacién Rango Default |Asig.
Ca-21 [TiemPo de fitrado 0,0005~10,000s 001s | A
Terminal Al
Tiempo filtrado entrada
C2-22 |potenciémetro panel de 0,000s~10,000s 0,01s A
control
Grupo C3  Salida Analégica
0: Sin salida
1: Frecuencia Seteada
2: Frecuencia de Salida
3: Corriente de Salida
4: Torque de Salida
5: Tensién de Salida
6: Potencia de Salida
C3-00 [Funcion salida AO 7: Tension del BUS 2 A
9: Corriente de Torque
10: Corriente de Flujo Magnético
11: Al
16: Porcentaje de entrada
de comunicacion
17: Frecuencia de salida antes
de compensacion
C3-03 |Compensacion AO -100,0%~100,0% 0,0% X
C3-04 |Ganancia AO -2,000~2,000 1,000 X
C3-05 [Tiempo filtrado AO 0,0s~10,0s 0,0s A
Grupo C4 Correccion Automatica de Entrada Analégica
0: Sin correccién
C4-00 |Correccion Analégica L Correg!r Al - 0 X
2: Corregir potenciémetro del panel
de control
Cay |Valordemuestreodel o . 0.00v~10,00v 100V | ©
punto de calibracion 1 de Al
\Valord de entrada del punto
C4-02 ) . Rango: 0,00V~10,00V 1,00V x
de calibracion 1 de Al
Ca-gz |/Alordemuestreodel 1o 0,00v~10,00v 9,00V | ©
punto de calibracion 2 de Al
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Param Designacion Rango Default |Asig.
\Valor de entrada del punto
C4-04 de ent PUNO 2 ango: 0,00v~10,00v 9,00V | x
de calibracién 2 de Al
\Valor de muestreo del
punto de calibracion 1 de
C4-05 N Rango: 0,00V~10,00V 1,00V (@)
potencidbmetro del Panel de
Control
\Valor de entrada del punto
de calibracion 1 del
C4-06 ., Rango: 0,00V~10,00V 1,00V X
potencidometro del Panel de
Control
\Valor de muestreo del
unto de calibracion 2 del
ca-g7 PUMO Rango: 0,00V~10,00V 9,00V | ©
potenciometro del Panel de
Control
\Valor de entrada del punto
de calibracion 2 del
C4-08 o Rango: 0,00V~10,00V 9,00V X
potenciometro del Panel de
Control
Grupod Parametros de Motor y Control
Grupo d0 Parametros de Motor
) 0: Motor normal
d0-00 Tipo de Motor 1: Motor de frecuencia variable 0 .
P ia Nominal Segln
do-o1 | otencia Nomina 0,4KW~6553,5kW x
del Motor Modelo
220V: OV~260V
; . Segun
L . predeterminado: 220V
d0-02 [Tensién Nominal X
on o 400V: OV~480V Modelo
predeterminado: 380V
; i Segun
40-03 Corriente Nominal 0,0A~6553,5A .
del Motor Modelo
F ia Nominal
do-04 recuencia Nomina 0,00Hz ~ Limite Superior de Frec | 50,00Hz | x
del Motor
d0-05 [Numero de Polos del Motor|1~80 4 X
Velocidad Nominal Segln
do-oe |/ cociaadiomina 0~65535r/min x
del Motor Modelo
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Param Designacién Rango Default |Asig.
. . - Segun
d0-07 Resistencia Estatorica R1 0,0010~65,5350 .
del Motor Modelo
Inductancia de Fuga L1 Segln
do-og | nauctancia de ruga 0,1mH~6553,5mH x
del Motor Modelo
; ; Ari Segln
d0-09 Resistencia Rotérica R2 0,0010~65,5350 X
del Motor Modelo
Inductancia Mutua L2 Segln
do-10 |nductancia Mutua 0,1mH~6553,5mH x
del Motor Modelo
; ; Segln
d0-11 Corriente del Motor Sin 0.0A~6553,5A "
Carga Modelo
fic 1 ilitami Segln
40-12 Coe I(.: de debilitamiento 0,0000~1,0000 «
de flujo del Motor Modelo
; Hlitami Segun
40-13 Coefl(_: 2 de debilitamiento 0,0000~1,0000 "
de flujo del Motor Modelo
; Hitami Segln
40-14 Coefl(-: 3 de debilitamiento 0,0000~1,0000 N
de flujo del Motor Modelo
/Autotunning de parametros O: Sin autotunning
do-22 gdep 1: Autotunning estatico 0 X
del Motor . L
2: Autotunning en rotacién
» 0: Sin proteccion
Modo de Prot .
do-23 odo de Froteccion por 1: Evaluado segun Corriente del 1 X
Sobrecarga del Motor
Motor
Tiempo de Deteccién para
d0-24 |Proteccién de Sobrecarga |0,1min~15,0min 5,0min X
del Motor
d0-27 |Inicio rapido Kp 0,00~100,00 0,00 X
d0-28 |Inicio rapido Ki 0,00~100,00 2,00 X
Grupo d1  Parametros de Control V/f
0: V/f Lineal
d1-00 [Configuracion curva V/f 1: VIf de Mdltiples Etapas 0 X
(d1-01~d1-08)
d1-01 |Valor f3 - Frecuencia V/f  |0,00Hz~ Frecuencia nominal motor | 50,00Hz | x
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d1-02 |Valor V3 - Tension V/f 0,0%~100,0% 100,0% X
d1-03 |Valor f2 - Frecuencia V/f  |d1-05~d1-01 0,00Hz X
d1-04 |Valor V2 - Tension V/f 0,0%~100,0% 0,0% X
d1-05 |Valor f1 - Frecuencia V/f  |d1-07~d1-03 0,00Hz X
d1-06 [Valor V1 - Tension V/f 0,0%~100,0% 0,0% X
d1-07 |Valor fO - Frecuencia V/f  |0,00Hz~d1-05 0,00Hz X
d1-08 |Valor VO - Tension V/f 0,0%~100,0% 0,0% X
d1-09 |Incremento de Torque 0,0%~30,0% 0,0% A
Ganancia de
d1-10 |Compensacion del 0,0%~400,0% 100,0% | A
Deslizamiento
L 0: Deshabilitado
d1-12 gﬂgﬁ;;:gntauon de 1: Determinado por d1-13 1 X
2: Determinado por Al
d1-13 [configuracion Digitalde 1, o0 o4 o4 160,0% | x
\Valor Limitado de Corriente
Coefic Limite de Corriente
d1-14 |Sobre Debilitamiento de  |0,001~1,000 0,500 A
Flujo
d1-15 Porce?taje Ahorro de 0%-~40,0% 0.0% A
Energia
Ganancia 1 de Supresion
d1-16 1o oscilacion Vi 0-3000 60 A
Ganancia 2 de Supresion
d1-17 0~3000 0 A
de Oscilacion V/f
Grupo d2 Parametros de Control Vectorial
Ganancia Proporcional Kpl
d2-01 IASR de Alta Velocidad 0.0~20,0 2.0 A
Tiempo de Integracion Til
d2-02 ASR de Alta Velocidad 0,000s~8,000s 0,500 A
Ganancia Proporcional Kp2
d2-03 /ASR de Baja Velocidad 0.0~20,0 2.0 A
Tiempo de integracion Ti2
d2-04 . . 0,000s~8,000s 0,500 A
IASR de Baja Velocidad
Frecuencia 1 de
d2-05 Conmutacion ASR 0,00Hz~d2-06 5,00Hz | A
F a2
d2-06 recuencia 2 de d2-05 ~ frecuencia limite superior | 10,00Hz | A

Conmutacién ASR
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'Tiempo de Filtrado de
d2-07 Entrada ASR 0,0ms~500,0ms 0,3ms A
Tiempo de Filtrado de
d2-08 Salida ASR 0,0ms~500,0ms 0,3ms A
d2-09 |Coefic Kp Proporc. ACR  |0,000~4,000 1,000 A
d2-10 |Coefic Ki Integracién ACR |0,000~4,000 1,000 A
d2-11 [Tiempo Pre-Excitacion 0,000s~5,000s 0,200s A
Fuente de restriccion de|0: configuracion digital d2-14
d2-12 [Torque por Accionamiento|l: Al 0 X
Eléctrico 5: Comunicacion
Fuente de Restriccién de 0: configuracion digital d2-15
d2-13 1: Al 0 X
Torque de Frenado L
5: Comunicacion
Confi ion Digital d
d2-14 |connguracion BIgratde -y gor 500,0% 180,0% | A
[Torque Impulsado
4215 Conf_l(:;uramon Digital de 0,0%-~200,0% 180.0% | A
'Torsion de Frenado
Coefic de Limitacién de
d2-16 [Torque ante Debilitamiento |0,0%~100,0% 50,0% A
de Flujo
Ganancia de
d2-17 [compensacion de 10,0%~300,0% 100,0% | A
Deslizamiento por
/Accionamiento Eléctrico
Ganancia de
d2-18 |Compensacion de 10,0%~300,0% 100,0% | A
Deslizamiento de Freno
Grupo E Funcién Mejorada y Parametros de Proteccion
Grupo E0O  Funcién Mejorada
F iad
E0-00 | ooneneid 7 0,7kHz~12,0kHz 8,0kHz | A
Conmutacion
Unidades: Relacion de frecuencia
de conmutacién con temperatura
0: Auto-ajustado
L 1: Sin adaptacion
E0-01 |Optimizacion PWM . 020 X
ptimizact Decenas: Modo modulacién PWM
0: Segmento cinco y segmento
siete auto-conmutado
1: Modo segmento cinco
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Param

Designacion

Rango

Default

Asig.

2: Modo segmento siete
Centenas: Adaptacion de
sobre-modulacién

0: Deshabilitado

1: Habilitado

EO0-02

/Accion cuando se logra
Tiempo de Ejecucién

Unidades: Accién cuando se logra
el tiempo de ejecucion consecutiva
0: Ejecucion continuada

1: Detencién y falla informadas
Decenas: Accién cuando se logra
el tiempo de ejecucién acumulativa
0: Ejecucion continuada

1: Detencién y falla informadas
Centenas: Unidad de tiempo de
ejecucion

0: Segundo

1: Hora

000

E0-03

Configuracion de tiempo de
Ejecucion Continuada

0,0s(h)~6000,0s(h)

00

E0-04

Configuracion de tiempo de
Ejecucion Acumulativa

0,0s(h)~6000,0s(h)

00

Grupo E1

Parametros de Proteccion

E1-00

Paro por Sobretensién

0: Prohibido
1: Permitido

E1-01

Tensién de Proteccion de
Paro por Sobretension

220V: 100%~120%
predeterminado: 116%
400V: 120%~150%
predeterminado: 135%

Segln
Modelo

E1-02

Paro por Baja Tension

0: Deshabilitado
1: Habilitado

E1-03

Alarma por Sobrecarga

Unidades: Opcion Deteccion:

0: Detectado Siempre

1: Detectado solamente a Velocidad
Constante

Decenas: Comparado con:

0: Corriente Nominal del Motor

1: Corriente Nominal del Variador
Centenas: Accion del variador

0: Alarma pero continlia su operacion
1: Alarma y Frenado Libre

000
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E1-04 |omral de Alarma 20,0%~200,0% 180,0% | A
de Sobrecarga
£1.05 [Tiempo de Activacion de 0,15-60,08 5,05 A
Alarma por Sobrecarga
Unidades: Reservada
Decenas: Accién en falla de circuito
de medicion de temperatura IGBT:
0: Falla informada y Frenado Libre
1: Alarma pero Contintia su
E1-06 |Accion Protegida 1 Operacion 0000 X
Centenas: Reservada
Unidad de Mil: Comunicacion de
Terminal Anormal (TrC)
0: Falla informada y Frenado Libre
1: Alarma pero Contintia su
Operacion
Unidades: Reservada
Decenas: Accién en falla de circuito
de medicion de temperatura IGBT:
0: Falla informada y Frenado Libre
1: Alarma pero Contintia su
E1-07 |Accion Protegida 2 Operacion 0000 | x
Centenas: Reservada
Unidad de Mil: Comunicacién de
Terminal Anormal (TrC)
0: Falla informada y Frenado Libre
1: Alarma pero Contintia su
Operacion
Memoria de Fallas (;.él;l d(? dl\;edzolzr::;?adespues de
E1-08 |Después de Pérdida . ) . 0 X
de Energla 1 Memorllzada después de Pérdida
de Energia
Tiempos de
E1-09 |auto-restablecimiento de |0~20 0 X
falla
Intervalo de
E1-10 |auto-restablecimiento de |2,0s~20,0s 2,0s X
falla
Accion de relé en falla Un.idades:. Cuando ocurre Falla por
E1-11 Baja Tension 010 X

\variador

0: Sin accion
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Param

Designacion

Rango

Default

Asig.

1: Accién habilitada

Decenas: Cuando falla bloqueado
0: Sin accién

1: Accion habilitada

Centenas: En intervalo de auto-
restablecimiento

0: Sin accién

1: Accion habilitada

E1-13

Umbral de Alarma por
Recalentamiento Variador

0,01C~100,0C

80,0C

Grupo F Aplicacion

Grupo FO Proceso PID

F0-00

Configuracion PID

0: Configuracion digital FO-01

1: Al

2: Potenciémetro Panel de Control
5: Comunicacion

F0-01

Configuracion Digital PID

0,0%~100,0%

50,0%

F0-02

Retroalimentacion PID

0: Al
8: Comunicacion

F0-03

Ajuste PID

Unidades: Frecuencia de Salida
0: Debe tener la misma direccién
que la direccién de operacién
seteada

1: Direccion opuesta a la seteada
Decenas: Seleccion de Integracion
0: Integral continua cuando la
frecuencia alcanza la frecuencia
Superior/Inferior

1: Integral se detiene cuando
cuando la frecuencia alcanza la
frecuencia Superior/Inferior

11

F0-04

/Ajuste PID Positivo y
Negativo

0: Ajuste Positivo
1: Ajuste Negativo

F0-05

'Tiempo de Filtrado de
Configuracion PID

0,00s~60,00s

0,00s

F0-06

Tiempo de Filtrado de
Retroalimentacion PID

0,00s~60,00s

0,00s

F0-07

Tiempo Filtrado de
Salida PID

0,00s~60,00s

0,00s

F0-08

Ganancia proporcional Kpl

0,0~100,0

50,0
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F0-09 [Tiempo de integracién Til |0,001s~50,000s 0,500s | A
FO-10 ([Tiempo Diferencial Td1 0,0s~100,0s 0,0s A
FO-11 |Ganancia proporcional Kp2|0,0~100,0 50,0 A
FO-12 ([Tiempo de Integracion Ti2 |0,001s~50,000s 0,500s A
F0-13 [Tiempo Diferencial Td2 0,0s~100,0s 0,0s A
0: Sin conmutacion, determinada por
Seleccion de Conmutacion Parametros Kp1, Til y Td1
F0-14 , 1: Auto-conmutado sobre la base de 0 X
de Parametros PID L
compensacion de entrada
2: Conmutado por bornera
Fo-15 [oompensacion de Bntrada g oo, ) qq gy 200% | A
bajo auto-conmutacion PID
F0-16 [Periodo de Muestreo T 0,0065~50,000s 0,008s JAN
FO-17 |Limite Compensacion PID [0,0%~100,0% 0,0% A
F0-18 |Limite Derivado PID 0,0%~100,0% 0,5% A
F0-19 |Valor inicial PID 0,0%~100,0% 0,0% X
Fo-20 [ 1emPo de Intervalode g 5 3600,05 00s | A
\Valor Inicial PID
\Valores de deteccién de
FO-21 |pérdida en 0,0%~100,0% 0,0% A
Retroalimentacion PID
Tiempo de deteccion de
F0-22 |pérdida en 0,0s~30,0s 1,0s A
Retroalimentacion PID
Frecuencia méaxima cuando
F0-23 |se opone a direccion de giro |0,00Hz~ Frecuencia Maxima 50,00Hz | A
seteada
0: Sin célculo en estado detencién
F0-24 |Opcion de Calculo PID 1: Célculo continua aun en estado 0 A
de detencion
Grupo F1 Comandos Multivelocidad
0: Configuracién Digital F1-02
1: Configuracion Digital b0-02 +
Panel de Control Ajuste /\/\V/
2: Configuracion Digital b0-02 +
F1-00 Fuer\te de.Comando Ajuste p%r Bomera%P/DOWN 0 X
Multivelocidad O
3: Al
4: Potenciémetro Panel de Control
7: Salida proceso PID
8: Comunicacién
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Param Designacion Rango Default |Asig.
0: Configuracion Digital F1-03
1: Configuracion Digital b0-04 +
Panel de Control Ajuste A\/V
2: Configuracion Digital b0-04 +
Fuente de Comando
F1-01 . ) Ajuste por Bornera UP/DOWN 0 X
Multivelocidad 1
3: Al
4: Potenciometro Panel de Control
7: Salida proceso PID
8: Comunicacion
F1-02 |Comando Multivelocidad O |Limite Inferior~Limite Superior Frec| 0,00Hz | A
F1-03 |Comando Multivelocidad 1 [Limite Inferior~Limite Superior Frec| 0,00 Hz | A
F1-04 |Comando Multivelocidad 2 |Limite Inferior~Limite Superior Frec| 0,00 Hz | A
F1-05 |Comando Multivelocidad 3 [Limite Inferior~Limite Superior Frec| 0,00 Hz | A
F1-06 [Comando Multivelocidad 4 |Limite Inferior~Limite Superior Frec| 0,00 Hz | A
F1-07 |Comando Multivelocidad 5 |Limite Inferior~Limite Superior Frec| 0,00 Hz | A
F1-08 |Comando Multivelocidad 6 |Limite Inferior~Limite Superior Frec| 0,00 Hz | A
F1-09 [Comando Multivelocidad 7 |Limite Inferior~Limite Superior Frec| 0,00 Hz | A
Grupo F2  Control de Freno Electromagnético
F2-00 Control de Fr’er]o 0: Desﬁabllltado 0 "
Electromagnético 1: Habilitado
Fp.01 | recuenciade Apertura g 0 16 0opz 250Hz | A
del Freno Electromag.
Fp.0p [COMientede Apertura g oo 560 0% 120,0% | A
del Freno Electromag.
F2-03 Delay en Aceleracion luego 0,0s~10,05 1,05 A
de la apertura del Freno
Frecuencia de Cierre
F2-04 0,00Hz~10,00Hz 2,00Hz | A
del Freno Electromag.
F2-05 Retardo al Cierre 0,05-10,0s 0.0s A
del Freno Electromag.
F2-06 Tiempo de Freno Cerrado 0,0s~10,0s 1.0s A

con Frecuencia mantenida
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Param

Designacién

Rango

‘ Default ‘Asig.

Grupo H

Parametros de Comunicacion

Grupo HO

Parametros de Comunicacion MODBUS

HO-01

Configuracion del Puerto
de Comunicacion RS-485

Unidades: Velocidad en Baudios
0: 4800bps

1: 9600bps

2:19200bps

3: 38400bps

4: 57600bps

Decenas: Formato de datos

0: Formato 1-8-2-N, RTU

1: Formato 1-8-1-E, RTU

2: Formato 1-8-1-O, RTU

3: Formato 1-7-2-N, ASCII

4: Formato 1-7-1-E, ASCII

5: Formato 1-7-1-O, ASCII
Centenas: Tipo de conexion

0: Conexion cable directo (232/485)
1: MODEM (232)

Unidades de Mil: Almacenamiento
0: Sin almacenar ante Pérdida de
Energia

1: Almacenado ante Pérdida de
Energia

0002

HO0-02

Direccion de Comunicacién

0~247, 0 es la direccion emision

HO0-03

Deteccion de Desconexién

0,0s~1000,0s

0,0s

HO-04

Tiempo de Demora

Oms~1000ms

Oms

HO-05

Opcién Maestro/Esclavo

0: Se usa independientemente
1: Como Maestro
2: Como Esclavo

HO0-06

Direccion de
/Almacenamiento de
Parametros (Maestro)

0:b0-02
1:F0-01

HO-07

Factor Proporcional de
Frecuencia Recibida

0,0%~1000,0%

100,0%
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Param

Designacion

Rango

‘ Default ‘Asig.

Grupo L

Teclas y Display del Panel de Control

Grupo LO

Teclas del Panel de Control

LO-01

Teclas Bloqueadas

0: Sin bloquear

1: Todo bloqueado

2: Teclas bloqueadas, excepto:
RUN;STOP/RESET

3: Teclas bloqueadas, excepto:
STOP/RESET

4: Teclas bloqueadas, excepto >>

L0-02

Funcion de Tecla STOP

0: Tecla STOP activa solamente en
control por Panel de Control

1: Tecla STOP activa bajo
cualquier Fuente de Comando

LO-03

Ajuste de Frecuencia

Mediante Teclas A/V

Unidades: Opcién en STOP

0: Borrar en STOP

1: Mantiene Valor en STOP
Decenas: Opcién en Pérdida de
Energia

0: Borrar ante Pérdida de Energia
1: Mantiene valor ante Pérdida de
Energia

Centenas: Opcioén integral

0: Integral deshabilitado

1: Integral habilitado

Unidades de Mil: Direccién de
ejecucion

0: Cambio de Direccién Prohibido
1: Cambio de Direccion Permitido

0100

L0-04

Magnitud de Paso de
Ajuste de Frecuencia
Mediante Teclas A/V

0,00Hz/s~10,00Hz/s

0,10Hz/s

Grupo L1 Configuracion de Indicadores LED

L1-00

Configuracion de
Parametros del LED
visualizados en Estado de
Operacion

Configuracién de Sistema Binario:
0: Visualizacién deshabilitada

1: Visualizacion habilitada
Unidades:

BITO: Frecuencia Actual (Hz)
BIT1: Frecuencia Seteada(Hz)
BIT2: Tension del BUS (V)

BIT3: Corriente de Salida (A)

000F
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Param Designacién

Rango

Default

Asig.

Decenas:

BITO: Torque de Salida (%)

BIT1: Potencia de Salida (kW)
BIT2: Tension de Salida (V)

BIT3: Velocidad del Motor (r.p.m.)
Centenas:

BITO: Al (V)

BIT1: Potenciémetro (V)

BIT2: Reservado

BIT3: Reservado

Nota: cuando este parametro se
determina en 0000, la Frecuencia
actual (Hz) sera visualizada por
defecto

Configuracion de
Parametros del LED
visualizados en Estado de
STOP

L1-02

Configuracion de Sistema Binario:
0: Visualizacion Deshabilitada
1: Visualizacién Habilitada
Unidades:

BITO: Frecuencia Seteada (Hz)
BIT1: Tension del BUS (V)
BIT2: Estado del Terminal de
Entrada

BIT3: Estado del Terminal de
Salida

Decenas:

BITO: Al (V)

BIT1: Potenciémetro (V)

BIT2: Reservado

BIT3: Reservado

Centenas:

BITO: Seteo PID (%)

BIT1: Retroalimentacién PID (%)
BIT2: Reservado

BIT3: Reservado

Unidades de Mil: Reservada

Nota: cuando este pardmetro se
determina en 0000, Frecuencia
Seteada seria visualizada por
defecto (Hz)

0003
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Param Designacion Rango ‘ Default ‘Asig.
Grupo U Monitoreo
Grupo UO Monitoreo de Estado
U0-00 [Frecuencia Actual (RUN) |0,00Hz~600,00Hz 0,00Hz | ©
U0-01 |Frecuencia Seteada 0,00Hz~600,00Hz 0,00Hz ©)
U0-02 [Tensién del BUS 0V~65535V ov ©)]
U0-03 [Tensi6n de Salida 0V~65535V 0% ©)
U0-04 |[Corriente de Salida 0,0A~6553,5A 0,0A O
U0-05 [Torque de Salida 0,0%~300,0% 0,0% ©)
U0-06 |Energia de Salida 0,0%~300,0% 0,0% ©)
F ia Maest
uo-09 | couenciaiaestia 0,00Hz~600,00Hz 0,00Hz | ©
Seteada
F ia Auxili
uo-10 | couencia Auar 0,00Hz~600,00Hz 0,00Hz | ©
Seteada
Unidades: Estado de Operacion
0: Aceleracion
1: Desaceleracion
) 2: Ejecucion a velocidad constante
U0-11  [Estado del Variador Decenas: Estado del Variador 00 ©
0: Stop
1: Operacion
2: Autotunning
U0-12 [Tension de Entrada Al 0,00vV~10,00V 0,00v | ©
Uo-13 [Tension de Entradadel o 16 oov 000V | ©
Potenciometro
U0-15 |Salida AO 0,0%~100,0% 0,0% @)
U0-18 Estado de! Termlnal de 0-F 0 o
Entrada Digital
Estado del Terminal de
U0-19 ] o 0~7 0 ©
Salida Digital
U0-20 [Seteo del PID 0,0%~100,0% 0,0% ©
U0-21 |Retroalimentacion del PID |0,0%~100,0% 0,0% ©
Uo-g2 [cOMPensacion de -100,0%~100,0% 00% | ©
Entrada PID
U0-30 Tiempo dfe Funcionamiento 0h-65535h oh o)
IAcumulativo
Uo-31 |1 1emPpo Operacion 0h~65535h oh o
/Acumulativo
U0-33 [Temperatura IGBT -40,0°C~100,0C 0,0C ©)
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Param Designacién Rango Default |Asig.
U0-36 Registro de Comando RUN 0-1 0 o)
en LoU
U0-37 Registro de cadigo de Falla 0-100 0 o
en LoU
0: Sin Falta de Fase
UO-39 |Falta de Fase LU 0 o
2: IV
3. W
Mayor Valor Aimacenado
U0-42 | e la Tecla ATV 0.- 0 ©
U0-43 Zﬁeego;;/c"’}:n@ace”ado -999,9Hz~600,0Hz 0,00Hz | ©
Mayor Valor Almacenado
U0-44 | jel Borne UPIDOWN 0- 0 ©
Menor Valor Alimacenado
U0-45 del Borne UP/DOWN -999,9Hz~600,0Hz 0,00Hz ©
Grupo U1 Antecedentes de Falla
0: Sin falla
1: Sobrecorriente en la Acel
2: Sobrecorriente a Vel Cte
3: Sobrecorriente en la Desacel
4:  Sobretension en la Acel
5. Sobretension a Vel Cte
6: Sobretension en la Desacel
7: Proteccion del Médulo
8: Fall6 el Autotunning
9: Variador sobrecargado
Cadigo de Falla 1 10: Motor sobrecargado
U1-00 |, - 11: Deteccibn de corriente anormal 0 (@)
(ULTIMO) _ -
12: Proteccién contra Cortocircuito
atierra en Lado Salida
14: Pérdida de Fase a la Salida
16: Proteccion de Recalentamiento
por Disipador de Calor
18: Desconexion del médulo de
deteccion de temperatura
24: Mal funcionamiento de
equipamiento externo
26: Tiempo de operacién

consecutiva alcanzado
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Param Designacion Rango Default |Asig.
27: Tiempo de operacién
acumulativa logrado
31: Comunicacion de puerto
anormal
37: Proteccion de referencia
38: Suministro de energia de 5V
fuera de limite
40: Entrada Al fuera de limite
41: Proteccion Baja Tension
45: Pérdida Retroalimentacion PID
46: Comunicacion Interior Anormal
U1-01 | recuenciaalmomento o o 600,00Hz 0,00Hz | ©
de Falla 1
U1-0p [COMMente de Salida 0,0A~6553,5A 00A | ©
Ante Falla 1
T i6 1B
U1-0g | onsion delBUS 0V~10000V o | o
ante Falla 1
u1-05 | emperatura IGBT -40,0°C~100,0°C 00C | ©
Ante Falla 1
Estado del Terminal de
U1-06 Entrada ante Falla 1 O~FFFF 0000 ©
U1-07 Estgdo del Terminal de 0-FFFF 0000 o
Salida ante Falla 1
U1-0g [|EMPO de Ejecucion 0h~65535h oh o
IAcumulativo ante Falla 1
U1-09 |Cédigo de Falla 2 Igual que U1-00 0 ©)
F ia al
Ul-10 | CCUENCRAIMOMENIO g 0611, _600,00Hz 0,00Hz | ©
de Falla 2
u-11 [CoTiente de Salida 0,0A~6553,5A 00A | ©
Ante Falla 2
U1-12 | ension del BUS 0V~10000V o | o
ante Falla 2
U1-14 [lEMPeratura IGBT -40,0°C~100,0°C 00C | ©
Ante Falla 2
E. | Terminal
UL-15 stado del Terminal de O-FFFE 0000 o
Entrada ante Falla 2
U1-16 Estf’:ldo del Terminal de 0-FFFF 0000 o
Salida ante Falla 2
- de Ei —
u1-17 |, 'SMPO de Ejecucion 0h~65535h oh | o

/Acumulativo ante Falla 2
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Param Designacién Rango Default |Asig.

U1-18 |Cédigo de Falla 3 Igual que U1-00 0 ©)

U1-19 | [eCUenCRAIMOMEnto o o\ 1, 600,00Hz 0,00Hz | ©
de Falla 3

U1-20 |OMMente de Salida 0,0A~6553,5A 00A | ©
/Ante Falla 3

U121 | ension delBUS OV~1000v o | o
ante Falla 3

U1-23 [lemperatura IGBT -40,0°C~100,0°C 00C | ©
Ante Falla 3

UL-24 Estado del Terminal de O-FEFE 0000 o
Entrada ante Falla 3

U1-25 Estgdo del Terminal de 0-FFFF 0000 o)
Salida ante Falla 3
i = —

U1-26 |1 1eMPo de Ejecucion 0h~65535h oh o
IAcumulativo ante Falla 3

» OBSERVACIONES:

A continuacion se muestra la tabla de las posibles combinatorias de los diferentes

comandos multivelocidad:

Comando Comando Comando Configuracion
Multivelocidad | Multivelocidad | Multivelocidad de
Terminal 3 Terminal 2 Terminal 1 Frecuencia
Multiveloci
OFE OFF OFE Comando(Flu_Olg;a ocidad 0
C do Multivelocidad 1
OFF OFEE ON oman 0(|:1u.0|;/)e ocida
C do Multivelocidad 2
OFF ON OFF oman 0(|:1u.o|4\1/;3 ocida
C do Multivelocidad 3
OFF ON ON oman O(Fltfo';’)e ocida
C do Multivelocidad 4
ON OFF OFF oman °(F1Lfo'g’;’ ocida
C do Multivelocidad 5
ON OFF ON oman O(Flu-ol;/)e ocida
C do Multivelocidad 6
ON ON OFE oman o(Flu_Og/;; ocidal
C do Multivelocidad 7
ON ON ON oman O(FlLiols\)/)e ocida
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C0-19

por Bornera

Modo de Control FWD/REV

Rango: 0~3

Configuracion de
fabrica: 0

Existen cuatro diferentes tipos cuando el comando RUN se configura mediante
FWD/REV por bornera. Este modo de control por bornera no influye en el JOG.

0: A 2 hilos —Modo 1

El terminal FWD ingresa comando de operacion en directa, mientras terminal REV

ingresa comando de operacion en inversa.

+24V

PLC

Variador

Fig. 5-1

1: A 2 hilos = Modo 2

Tabla 5-1
FWD REV Comando
run
OFF OFF Stop
OFF ON Inversa
ON OFF Directa
ON ON Stop

El terminal FWD ingresa comando RUN, mientras que el terminal REV indica la

direccion de giro.

+24V
PLC

Variador

Fig. 5-2

Tabla 5-2
FWD REV Comando
run
OFF OFF Stop
OFF ON Stop
ON OFF Directa
ON ON Inversa
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2: A 3 hilos —Modo 1
El terminal FWD controla la operacion en directa del variador, el terminal REV controla
operacion en inversa, y el terminal de entrada digital “Ejecucion a Tres Hilos” controla
la detencién. Sefales de entrada de todos estos tres terminales influyen cuando se
detecta margen de disparo.

+24V

Ejecucion
atres hilos
terminal
Xi

SB1

Variador

Fig. 5-3 3 Hilos — Modo 1

SB1 Botdn de STOP. Presionandolo el variador se detiene.

SB2 Botdn de FWD. Presionandolo la se activa la operacion en directa.

SB3 Botdn de REV. Presionandolo la se activa la operacion en inversa.

Xi Terminal de Entrada Digital. En este caso, es necesario definir la funcién de

dicho terminal como "Ejecucion a Tres Hilos”.
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3: A3 hilos —Modo 2
El terminal FWD controla la ejecucion (RUN), mientras la direccion de operacion es
determinada por el terminal REV. El terminal de Entrada Digital configurado en
“Ejecucion a Tres Hilos” controla la detencion.

Ejecucion a
tres hilos
terminal Xi

Variador

Fig. 5-4 Modo 2 a tres hilos

SB1 Boton de STOP. Presionandolo el variador se detiene.

SB2 Botén de RUN. Presionandolo el variador va comenzar a operar.

K Interruptor. Cuando esté abierto, el variador opera en directa, y cuando esta
cerrado, opera en inversa.

Xi Terminal de Entrada Digital. En este caso, es necesario definir la funcién de

dicho terminal como "Ejecucion a Tres Hilos”.

Configuracion
C1-10 | Valor Superior FDT1 | Rango: 0,00Hz ~ Frec Maxima de fabrica:
50,00Hz

Configuracién
C1-11 Limite inferior FDT1 Rango: 0,00Hz ~ Frec Maxima de fabrica:
49,00Hz

Estos parametros deben ser usados con sefial de deteccién de frecuencia FDT1 y
FDT2.
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Tomar por ejemplo FDT1, cuando la frecuencia de salida del variador excede el limite
superior de FCT1, se produce la sefial ON, y se va a producir sefial OFF cuando la
frecuencia de salida sea menor que el limite inferior de FDT1. Favor fijar C1-10 para que
sea mayor en cierta medida que C1-11, evitando cambio frecuente ON/OFF.

Ver Fig. 5-5:

Frecuencia salida

Limite superior FDT1
Limite inferior FDT1

» Tiempo

Terminal FDT1

+ Tiempo

Fig. 5-5

Configuracion de

C2-00 Curva de Entrada Analdgica Rango: 00~11 L
Féabrica: 000

Curvas de entrada analégica Al son seleccionadas mediante este parametro.
€ Unidades: Seleccién Curva de Entrada Al
0: Curva 1 (2 puntos)
Definida por C2-01~C2-04. Ver Fig. 5-6, Fig 5-7, Fig 5-8, y Fig 5-9.
1: Curva 2 (4 puntos)
Definida por C2-05~C2-12.  Ver Fig 5-10y Fig 5-11.
€ Decenas: Seleccion de Curva de Entrada del Potenciémetro: Igual que Al
Curva 1 se define por C2-01~C2-04.
Valor entrada de C2-01, C2-03:
Al: Tensién de Entrada 0~10V y corriente de entrada 0~20mA pueden ser
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incrementadas.

v
v

Cuando es 0~10V: 0V corresponde a 0%, 10V corresponde a 100%.
Cuando es 0~20mA: OmA corresponde a 0%, 20mA corresponde a
100%.

Potenciometro solo soporta entrada tension 0~10V. Valores determinados
correspondientes de C2-02, C2-04:

v

v

Cuando el valor determinado correspondiente es Frecuencia: 100% es
frecuencia maxima, -100% es frecuencia maxima negativa.

Cuando el valor determinado correspondiente es Corriente: 100%
significa 2 veces corriente nominal del variador, menos que o igual a 0%
significa OA.

Cuando valor determinado correspondiente es Torque: 100% significa

2 veces torque nominal, -100% significa -2 veces torque nominal.
Cuando valor de configuracién correspondiente es tension de salida:
100% corresponde a tensién nominal de motor, menos que o igual a 0%
corresponde a OV.

Valor determinado correspondiente

Valor determinado /

Valor determinado correspondiente

Valor determinado

gue corresponde a
entrada maxima de
curva 1 (C2-02)

Valor determinado
que corresponde a
entrada minimade | _
curva 1 (C2-04) L0

1 >

que corresponde a
entrada méxima de
curva 1 (C2-02)

Valor determinado
que corresponde a
entrada minima de
curva 1 (C2-04)

Entrada
minima de
curval
(C2-03)

Al analégica

Entrada
maxima de
curval
(C2-01)

Entrada minima  Entrada maxima Al analogica //
decurval decurval /
(C2-03) (C2-01)

Fig. 5-6 Fig. 5-7
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Valor determinado correspondiente

A

Valor determinado
que corresponde a
entrada minima de
curva 1 (C2-04)

Valor determinado

que corresponde a
entrada méaxima de
curva 1 (C2-02)

>
>

Entrada Entrada
minima de maxima de
curval curva 1 (C2-01)
(C2-03)

Fig. 5-8

Valor determinado correspondiente

Valor determinado
que corresponde a
entrada minima de
curva 1 (C2-04)

I
|
! Entrada maxima
I
I
I
L

Alanalégica Valor
determinado
que

corresponde a
entrada méaxima
decurval

Especificacién de valor de entrada curva 2 es como sigue.

Entrada tension:

decurval
(C2-01) Al analégica
Minimum
input of curve
1(C2-03)
Fig. 5-9

1) Al: 0% corresponde a 0V o0 OmA, 100% corresponde a 10V 0 20mA.
2) Potenciémetro: 0% corresponde a 0V, 100% corresponde 10V.

Curva 2 se define por C2-05~C2-12. Entrada curva 2 y su valor

determinado

correspondiente es el mismo que curva 1. Sin embargo, la diferencia es que Curva 1 es
una linea recta, mientras Curva 2 es linea de trazos con 2 puntos de inflexién.

Valor determinado correspondiente

Valor determinado que

corresponde a entrada

méxima de curva 2 (C2-06)
Valor determinado corresponde a
entrada punto B (C2-10)

Valor determinado corresponde a
entrada punto A (C2-08)

Valor determinado que
corresponde a entrada
minima de curva 2 (C2-12)

Entrada minima de
curva 2 (C2-11)

Entrada punto
A(C2-07)

Fig. 5-10

Entrada punto
B (C2-09;

)

Valor

determinado correspondiente

’

Valor determinado que /

corresponde a entrada
maxima de curva 2 (C2-06)
Valor determinado corresponde a

entrada punto B (C2-10)

Valor determinado corresponde a

entrada punto A (C2-08)

Al analdgica
Entrada maxima de

curva 2 (C2-05) Valor determinado que

minima de curva 2 (C2-12) // \4

corresponde a entrada

L Alanalégica
Entrada maxima de
curva 2 (C2-05)

,/|Entrada Entrada Entrada punto
/ minimade  puntoA B (C2-09)
’ curva 2 (C2-07)
(C2-11)
Fig. 5-11
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Compensacion Configuracion de Fabrica:
C3-03 Rango: -100,0% ~ 100,0%
AO 0,0%
. Configuracion de Fabrica:
C3-04 |[Ganancia AO Rango: -2,000 ~ 2,000 1.000

Cuando los usuarios necesitan cambiar el rango de medicion de AO, o corregir el error
de medicion, se puede llevar a cabo mediante configuracion de C3-03 y C3-04. Cuando
se usa configuracion de fabrica determinar: 0~10V (o 0~20mA) de AO corresponde a
“0~maximo”. Al expresar la salida estdndar de AO como X, la salida AO ajustada como Y,
la ganancia como K, y la compensaciéon como b (100% de compensacion corresponde a
10V o0 20 mA), obtenemos la ecuacion: (Y =K . X + b)

Ejemplo:

Setear C3-00 en 2: Frecuencia de Salida. Salida AO estandar: AO produce OV cuando la
frecuencia de salida es 0, y produce 10V cuando la frecuencia de salida es la frecuencia
maxima. Si se requiere que AO1 produzca 2V cuando la frecuencia de salida es OHz, y
produzca 8V cuando la frecuencia de salida es la frecuencia maxima.

Entonces: (2 =K. 0+ b); (8 =K. 10 + b). Mediante estas dos ecuaciones, obtenemos:
k=0,6
b=2v

Es decir, C3-03 se determina en 20,0% mientras C3-04 se determina en 0,600.
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Ejemplos adicionales se muestran a continuacién:

Salida AO1 después de ajuste
A

0V F---—- -—

’

fat - - —4~~|- (C3-04) = 200%
4 |

4 |

/4~ ——— —- (C3-04) = 100%

|
| |
| |
| |
| |
| |
L L » Salida AO estandar
0 5V 10V

Fig. 5-12 Diagrama de Influencia de Ganancia AO en Salida

Salida AO después de ajuste
A

I

|
|
|
~7H= = (€303 = 15%
7

4 | |
4= (C303) = 0%

1.5V ’

|
| |
| |
| |
| |
| | > . .
0 85V 10V * Salida AO estandar

Fig. 5-13 Diagrama de Influencia de Compensacién AO en Salida
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C4-00 Correccion Analdgica Rango: 0~2

Configuracion de
Féabrica: 0

Tomando el potenciometro como ejemplo, el proceso de autocorreccion es de la
siguiente forma:

1)

2)

3)

4)

Determinar C4-00 en 2 en estado STOP y presionar tecla ENT para confirmar.
De esta forma, se selecciona potenciémetro como canal de correccion.

Ingresar una tensién analdgica relativamente baja (por €j., aproximadamente 1V)
mediante potenciémetro, e ingresar el valor teérico de esta tension analdgica
mediante C4-C06 después de la estabilizacion de esta entrada de tension, y
luego presionar tecla ENT para confirmar.

Ingresar una tensién analégica relativamente alta (por e€j., aproximadamente 5V)
mediante potenciémetro, e ingresar el valor teérico de esta tension analdgica
mediante C4-C08 después de la estabilizacion de esta entrada de tensién, y
luego presionar tecla ENT para confirmar.

Luego de la correccion exitosa, valor parametro de C4-00 seré restablecido a
cero.

ATENCION:

Determinar el valor teérico o valor real de tension analogica en C4-06 y C4-08.
Este valor puede ser el valor determinado de salida analégica de un equipo
periférico, o el valor de tension real de entrada analégica medida por un
polimetro u otros instrumentos.

C4-05 y C4-07 son los valores de muestreo de tension de entrada analégica.
Estos valores son solamente a modo de referencia. No escribir el valor de
C4-05 directamente en C4-06, o escribir el valor de C4-07 directamente en
C4-0.
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CAPITULO 6 - SOLUCION DE PROBLEMAS

6.1 Causas de Fallay Solucién de Problemas

Una vez que se da falla del variador, por favor identificar las causas de falla
cuidadosamente y hacer un registro detallado de los sintomas de la falla. Para solicitud
de servicios, favor de contactar al distribuidor.

Parametros U1-00, U1-09 y U1-18 se usan para ver el antecedente de falla de la
Falla 1 (Falla 1 = falla més reciente), Falla 2 (Falla 2 = segunda falla mas reciente), y
Falla 3 (Falla 3 = tercer falla mas reciente). Las fallas son registrada con cédigos
numéricos (0~46), mientras la informacion de falla que corresponde a cada cadigo de
falla numérica se especifica en la tabla a continuacion.

Tabla de Cédigos de Falla

COD Falla Descripcion Causas Soluciones

Incremento de torque
demasiado grande
(En Control V/f)

Reducir valor de
incremento de Torque

Frecuencia de Inicio Reducir Frecuencia

Demasiado Alta de Inicio
Tiempo de )
P L Prolongar tiempo de
Aceleracion Aceleracién
Sobrecorriente | demasiado Corto
1 oC1 en Ia” Determinar
Aceleracion | parametros de motor | Parametros de
determinados acuerdo con la Placa
inadecuadamente Caracteristica del
Motor

Cortocircuito de
salida (cortocircuito
fase a fase o
cortocircuito de
puesta a tierra)

Revisar conexién del
motor e impedancia
de puesta a tierra de
salida
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COD Falla Descripcion Causas Soluciones
Carga demasiado .
9 Reducir la carga
elevada
Curva V/f Establecer
Inadecuada ( En correctamente la
Control V/f) Curva V/f
Cortocircuito de . -
. L Revisar conexion del
salida (cortocircuito . .
motor e impedancia
fase a fase o .
L de puesta a tierra de
cortocircuito de .
. salida
puesta a tierra)
Sobrecorriente | Carga demasiado Reducir la carga
2 oC2 aVelocidad | elevada
nstan . . . .
Constante La Potencia Nominal | Elegir variador de
del Variador queda Potencia Nominal
chica apropiada
Tensién de entrada Revisar tensién
demasiado baja de red
Cortocircuito de
salida (cortocircuito Revisar conexion
fase a fase o motor e impedancia
cortocircuito salida a | de salida a tierra
tierra)
i Inercia de carga es s
3 oC3 Sobrecorriente . g Usar freno dinamico
de Desacel demasiado grande
Tiempo de Desacel Prolongar el tiempo
es demasiado corto de Desacel
Tension de . o
. - Revisar tension de
alimentacion otencia en rejilla
demasiado baja P )
» Inercia de carga Usar un Frenado
Sobretension | yemasiado grande Dinamico
4 ovl enla > - »
Aceleracion Tensioén de Revisar tension

alimentacion anormal

de red
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COD Falla Descripcion Causas Soluciones
Cortocircuito de
salida (cortocircuito Revisar conexion
fase a fase o motor e impedancia
cortocircuito salida a | de salida a tierra
tierra)
Variacion de Carga .
. Revisar la Carga
Demasiado Grande 9
Tension de Revisar tensién
alimentacion anormal | de red
Sobretensién | Cortocircuito de
5 ov2 a Velocidad salida (cortocircuito Revisar conexion
Constante fase a fase o motor e impedancia
cortocircuito salida a de salida a tierra
tierra)
Configuracion de Determinar
Parametros adecuadamente
inadecuada en parametros de este
Control Vectorial tipo de control
Inercia de carga Usar un Frenado
demasiado grande Dinadmico
Tension de Revisar tensién
alimentacion anormal | de red
Cortocircuito de
Sobretension | salida (cortocircuito Revisar conexion
6 ov3 enla fase a fase o motor e impedancia

Desaceleracion

cortocircuito salida a
tierra)

de salida a tierra

Configuracion de
Parametros
inadecuada en
Control Vectorial

Determinar
adecuadamente
parametros de este
tipo de control

Tiempo de Desacel
es demasiado corto

Prolongar el tiempo
de Desaceleracion
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COD Falla Descripcion Causas Soluciones
Cortocircuito de
salida (cortocircuito Revisar conexion
fase a fase o motor e impedancia
cortocircuito salida a de salida a tierra
tierra)
Ventilador Dafiado o Limpiar el Ducto de
Ducto de Aire Aire 0 Reemplazar el
Bloqueado Ventilador
Proteccion
7 FAL del Temperatura Reducir Temperatura
Médulo Ambiente Ambiente
Demasiado Alta
Conexion suelta de Extraery Reinsertar
Cables del Tablero de
Tablero de Control
Control
Tratarlas con las
Sobretension o Soluciones de
Sobrecorriente Sobretension o
Sobrecorriente
Mala Conexién Revisar Conexionado
del Motor del Motor
Aparicion Durante Identificacion en
Autotunning En Estado Estacionario
8 {UN A;illsni?ng Rotacion del Mot?r
Determinar los
Desvio entre Parametros
Parametros de Motor | adecuadamente de
y su Configuracion acuerdo con la placa
Demasiado Grande de Caracteristicas del
Motor
Incremgnto de torque Reducir valor de
Sobrecarga demasiado grande incremento de Torque
9 olL1 del (En Control V/f)
Variador

Frecuencia de Inicio
Demasiado Alta

Reducir Frecuencia
de Inicio
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COD Falla Descripcion Causas Soluciones
Tiempo de )
P Prolongar el Tiempo
Acel/Desacel
; de Acel/Desacel
Demasiado corto
Determinar
Parametros de motor | Parametros de
determinados acuerdo con la Placa
inadecuadamente Caracteristica del
Motor
Cortocircuito de
salida (cortocircuito Revisar conexion
fase a fase o motor e impedancia
cortocircuito salida a de salida a tierra
tierra)
Carga demasiado .
9 Reducir la carga
elevada
Curva V/f Establecer
Inadecuada ( En correctamente la
Control V/f) Curva VI/f
Incremento de torque )
. q Reducir valor de
demasiado grande incremento de Torque
(En Control VIf) q
Curva V/f Establecer
Inadecuada ( En correctamente la
Control V/f) Curva VI/f
Determinar
Sobrecarga 3 i
10 oL2 del Pardmetros de motor | Parametros de
determinados acuerdo con la Placa
Motor

inadecuadamente

Caracteristica del
Motor

Configuracién
Inadecuada de
Tiempo de
Proteccion de Motor
Sobrecargado

Determinar
correctamente el
Tiempo de Proteccién
de Motor
Sobrecargado
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COD Falla Descripcion Causas Soluciones
Identificar las causas
Motor Atascado O )
o de atascamiento de
Variacion De Carga .
motor o revisar la
Brusca L
condicion de carga
Deteccion de
11 CtC Corriente Solicitar servicios
Anormal
Mala Conexién Revisar Conexionado
del Motor del Motor
14 oPL Pérdida Fase | Configuracién de Determinar
de Salida Parametros adecuadamente
inadecuada en parametros de este
Control Vectorial tipo de control
Temperatura .
. p Reducir Temperatura
Proteccion Ambiente .
. Ambiente
16 1 Térmica del Demasiado Alta
o] .
Disipador de | ventilador Dafiado 0 | Limpiar el Ducto de
Calor Ducto de Aire Aire 0 Reemplazar el
Bloqueado Ventilador
Circuito deteccion - .
, ~ Solicitar servicios
» del médulo dafiado
Deteccion de
Médulo de Termistor dafiado Solicitar servicios
18 oH3
Temperatura -
emperatura
Desconectado P Elevar Temperatura
Ambiente es .
. . Ambiente
Demasiado Baja
Terminal falla Revisar el estado de
Error de externa habilitada terminal falla externa
24 PEr Equipo L ) )
Externo Condicién de ate.lsco Revisar si la Carga
que dura demasiado es Anormal
Tiempo de “Tiempo de
2 02 Ejecucion ejecucion Ver especificacion de
Consecutiva consecutiva logrado” | Grupo EO
Alcanzado habilitado
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COD Falla Descripcion Causas Soluciones
Tiempo de “Tiempo de
97 03 Ejecucion ejecucion Ver especificacion de
Acumulativa acumulativa logrado” | Grupo EO
Alcanzado habilitado
Configuracion . .
) g Determinar velocidad
inadecuada de
. . correctamente
velocidad en baudios
L Puerto desconectado | Reconectar
Comunicacion
31 TrC por Puerto Computadora )
Anormal mae§tra no Hacerla funcionar
funcionando
Error parametro .
L, Determinar
comunicacion del
. correctamente
variador
Proteccion de
37 oCr puntos de Solicitar servicios
referencia
Suministro
38 SP1 energia 5V Solicitar servicios
fuera de limite
Entrada Al . -
40 AIP o Solicitar servicios
fuera de limite
. » Tensién de Revisar tension
41 LoU Baja Tension . L
alimentacion anormal | de red
Canal de .
. - Revisar canal
retroalimentacion . L
. retroalimentacion
45 Plo Deteccion PID | PID anormal
fuera de limite | parametros PID no .
. Determinar
Determinados
Correctamente
Correctamente
Alarma
46 ICF COMM. Solicitar servicios
interior

£23 ATENCION:

Cuando se da una falla, favor de identificar las causas y buscar soluciones de acuerdo a la

guia en la tabla. Si la falla no se soluciona, no volver a dar energia y contactar un técnico.
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CAPITULO 7 - MANTENIMIENTO

Temperatura ambiente, humedad, bruma de sal, polvo, vibracién, envejecimiento y
desgaste de componentes internos pueden provocar fallas en el variador. Se debe
realizar un mantenimiento de rutina durante el uso y almacenamiento.

ATENCION:
Antes de realizar tares de mantenimiento, por favor comprobar que el suministro de
energia del variador ha sido cortado, y la tensién del bus DC se ha descargado a 0V.

7.1 Inspeccion de Rutina

Favor de usar el variador en el ambiente recomendado por este manual, y realizar
inspeccion de rutina de acuerdo con la tabla que sigue:

items de Aspectos de Métodos de L
L. . L Criterios
Inspeccion Inspeccion Inspeccion
Temperatura Termdémetro -10°C~50°C
o, 5%~95%, condensacién no
Humedad Higrémetro -
permitida
Polvo, Manchas
de Aceite, L . . .
Inspeccion Sin sedimento sucio, manchas
. Humedad y . S
Ambiente de L visual de aceite ni pérdida de agua
. . Pérdida de
funcionamiento
Agua
. ., ., Buen funcionamiento. Sin
Vibracién Observacién . o,
vibracién anormal
Oler, ) )
. . Sin olor particular y humo
Gas inspeccion
) anormal
visual
Ruido Escuchar Sin ruido anormal
Oler, . .
., Sin olor Particular y Humo
. Gas Inspeccion
Variador ) Anormal
Visual
Inspeccién . o
Aspecto ) Sin defecto y deformacion
visual
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Sin Polvo y/o Particulas
Extrafias en Ducto de Aire,

Disipacién L, Funcionamiento Normal de
Inspeccion . .
de Calor visual Ventiladores, Velocidad de
y Temperatura Aire y Volumen Normales, sin
Aumento de Temperatura
Anormal
L. Sin Calentamiento Anormal ni
Estado térmico Oler
Olor a Quemado
Motor Ruido Escuchar Sin Ruido Anormal
. L Observar, Sin Vibracién y Sonido
Vibracion
escuchar Anormales
Corriente . .
Amperimetro | En el Rango de Requerimiento
Entrada
Tension de . -
Voltimetro En el Rango de Requerimiento
Entrada
3 Corriente de 3 o
Parametros Salida Amperimetro | En el Rango de Requerimiento
de Estado
) L Tension de -
de Ejecucion ) Voltimetro En el Rango de Requerimiento
Salida
La diferencia entre
)} temperatura visualizada U0-33
Temperatura Termometro

y temperatura ambiente no
debe exceder 40°C

7.2 Mantenimiento Regular

Los usuarios deben realizar inspeccion regular del variador cada 3~6 meses, de forma

de suprimir las potenciales fallas.

0 ATENCION:

® Favor comprobar que el suministro de energia del variador ha sido cortado, y la
tension del bus DC se ha descargado a OV previo al mantenimiento.

® Nunca dejar bornes, juntas, conductores, herramientas y otros articulos
metalicos dentro del variador. Su incumplimiento puede provocar dafio al

equipo.

® Nunca modificar los componentes interiores del variador en ninguna condicién.

Su incumplimiento puede provocar dafio al equipo.
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items de inspeccién

Medidas

Revisar si los bornes de terminal de control estan

Apretar
sueltos
Revisar si los bornes de terminal de circuito

. . Apretar

principal estan sueltos
Revisar si los bornes de terminal a tierra estan

Apretar
sueltos
Revisar si los bornes de montaje del variador

Apretar

estan sueltos

Revisar si hay dafio en los cables de energia y

Reemplazar los cables

cables de control dafados
Revisar si hay polvo en el tablero de circuito Limpiarlo
Revisar si el ducto de aire esta bloqueado Limpiarlo

Revisar si el aislamiento del variador esta dafiado

Testear terminal a tierra con
megametro 500V después de
gue todos los terminales de
entrada y salida entren en
cortocircuito via conductores.
Prueba a tierra en terminales
individuales esta
estrictamente prohibida dado
gue esto puede provocar dafio
al inversor.

Revisar si el aislamiento del motor esta dafiado

Quitar terminales U/V/W de
entrada de motor del variador
y probar el motor solo con
megametro 500V. Su
incumplimiento puede
provocar dafio al variador.

Revisar si el periodo de almacenamiento del
variador es de mas de dos afios

Realizar prueba de encendido,
durante la cual, la tension
debe ser incrementada a valor
nominal gradualmente usando
un regulador de tension,
asegurese de ejecutar sin
carga durante mas de 5 horas.
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7.3 Reemplazo de Partes Vulnerables

Las partes vulnerables del variador incluyen ventilador de refrigeracion,
condensador electrolitico, relé o contactor, etc. La vida Util de estas partes esta sujeta a
condiciones ambientales y de funcionamiento. Para mantener un favorable ambiente
operativo hay que contribuir a mejorar la vida Util de partes y componentes; inspeccion
de rutina y mantenimiento también contribuyen a mejorar de manera efectiva la vida util
de las partes. Para prolongar la vida util del variador completo, el ventilador de
refrigeracién, el condensador electrolitico, relé o contactor y otras partes vulnerables
deben ser sometidos a inspeccion de rutina de acuerdo con la tabla que sigue. Favor
reponer las partes anormales (de haber) a tiempo.

Partes e . .
Vida Util Causa del Dafio Criterios
Vulnerables

Revisar si las paletas del

Desgaste de ) . .

. ventilador tienen rajaduras
. cojinete y ) . ) -
Ventilador | 30.000~40.000h T Revisar si hay vibracién

envejecimiento de .
anormal y ruido al

paleta .
funcionar
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7.4 Almacenamiento

El ambiente de almacenamiento debe reunir los requerimientos tal como se establecen
en la tabla que sigue.

Método de Almacenamiento y Ambiente

items Requerimientos
Recomendados
En caso de almacenamiento a largo plazo,
se recomiendan areas con una
Temperatura de 40-+70°C temperatura ambiente de menos de 30°C
almacenamiento Evitar el almacenamiento en areas donde
el choque térmico pueda producir
condensacioén y congelamiento
Humedad de 5-95% El producto puede ser sellado con pelicula
almacenamiento plastica y desecante

Un espacio con baja
vibracién y bajo
contenido de sal
donde no hay
. exposicién directa a ;
Ambiente de El producto puede ser sellado con pelicula
. la luz solar, polvo, .
almacenamiento . plastica y desecante
gas no corrosivo o
combustibles,
mancha de aceite,
vapor y pérdida de

agua

ATENCION:

Dado que el almacenamiento a largo plazo puede conllevar al deterioro de
condensador electrolitico, el inversor debe ser encendido una vez en caso que el
periodo de almacenamiento exceda los 2 afios. Durante el encendido, la tension de
entrada debe ser incrementada a valor nominal gradualmente usando un regulador
de tension, y asegurese de que el inversor funcione sin carga durante mas de 5
horas.
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